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ABSTRAK 

 

Rancang Bangun Alat Pengontrol Kadar pH Air Berbasis ATMega 16  

Pada Tambak Udang  

 

Ferly Ardiansyah (2016; xvi + 62 Halaman + 39 Gambar + 12 Tabel) 

 

 Laporan akhir ini berjudul “Rancang Bangun Alat Pengontrol Kadar pH 
Air Berbasis ATMega 16 Pada Tambak Udang”. Tujuan dari penulisan laporan 
akhir ini adalah terciptanya suatu alat yang berfungsi sebagai pengontrol kadar pH 
air pada tambak udang.  Suatu alat yang berbasis Mikrokontroler ATMega16 
sebagai pengendali dari keseluruhan sistem, mendapatkan masukkan dari sensor 
pH yang akan dikenali oleh mikrokontroler. Apabila nilai yang terbaca oleh 
sensor pH menunjukkan nilai pH dibawah 7 maka sistem akan memerintahkan 
untuk mengaktifkan pompa larutan basa, apabila nilai pH yang terbaca di atas 8 
maka sistem akan memerintahkan untuk mengaktifkan pompa larutan asam. 
Penulis dapat menyimpulkan bahwa dengan alat ini kadar pH air pada tambak 
udang akan selalu berada pada range pH 7 sampai 8 sehinga udang dapat 
berkembang dengan baik. Saran dari penulis, agar kedepannya alat ini dapat 
berkembang lebih baik lagi.  
 
 
Kata Kunci: Pengontrol pH, ATMega 16, Sensor pH 
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ABSTRACT 

 

Design of Controller Based Water pH Levels ATMega 16 On Shrimp 

 

Ferly Ardiansyah (2016; xvi + 62 Pages + 39 Pictures + 12 Tables) 

 

The final report is entitled "Design of Controller Based Water pH levels 
ATMega 16 On Shrimp". The purpose of this final report is to create a tool that 
serves as a controller of the pH levels of water in the shrimp ponds. A tool-
based Microcontroller ATmega16 as the controller of the whole system, get 
input from pH sensor that will be recognized by the microcontroller. If the 
value is read by the pH sensor indicates a pH value below 7, the system will 
instruct to turn on the pump an alkaline solution, if the pH value is read over 8 
then the system will command to activate the pump acid solution. The author 
can conclude that with these tools the pH levels of water in shrimp ponds will 
always be in the range pH 7 to 8 so that the shrimp can thrive. Advice from the 
author, so that in the future these tools can more better. 
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