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MOTTO :  

“Jangan pernah berputus asa dari rahmat Allah SWT. Terus 

berusaha dan berdo’a serta minta ridho kedua orang tua adalah 

kunci utama berhasilnya segala sesuatu” 

 

“Jangan Pernah Menunggu Kesempatan besar, karena orang besar 

tidak menunggunya melainkan membuatnya” 

 

 

      Dengan rahmat Allah SWT, ku persembahkan kepada : 

 “Kedua Orang tuaku” 

 “Keluarga Besarku” 

 “Para Guru dan Dosen ku” 

 “Teman teman seperjuangan ku” 

 “Almamaterku” 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



ABSTRAK 

 

RANCANG BANGUN HELM PENCEGAH KANTUK DENGAN 

GETARAN DAN ALARM PENDETEKSI BAHAYA 

PENCURIAN BERBASIS MIKROKONTROLER 8535 

 

(Rangga Rinaldiansyah : 2016 : 33 Halaman) 

 

 
Denyut nadi adalah suatu gelombang yang teraba pada arteri bila darah dipompa 

keluar jantung gelombang tekanan mendorong dinding arteri seperti berjalan dan 

pendorongnya teraba sebagai nadi. Alat dihidupkan dan melakukan Inisialisai pada 

Input dan Output, jika pulse = 0, maka alat akan melakukan pengecekan keadaan 

serat tembaga apabila serat tembaga terputus maka alat akan menghidupkan buzzer, 

jika pulse > 0 maka alat akan menghitung Pulse per menit secara berulang, lalu alat 

akan melakukan perbandingan hasil perhitungan dengan data yang ada, apabila 

denyut < 80 maka alat akan mengaktifkan vibrator untuk menggetarkan helm. 

 

 

Kata Kunci : Denyut Nadi, Sensor Pulse, Vibrator, Buzzer, Serat Tembaga 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



ABSTRACT 
 

BUILD AND DESIGN PREVENTED DROWSINESS HELMET 

WITH VIBRATION AND THIEF DETECTION ALARM 

BASED ON MICROCONTROLLER 8535 

 

(Rangga Rinaldiansyah : 2016 : 33 Pages) 

 

 
Pulse is a wave which felt on artery if blood pumped out of heart, the wave pressure 

pushes artery wall like flowing and the pusher felt as artery. The device Turned on 

and initialize on input and output., if pulse = 0, then the device will checks the 

condition of copper fiber, if the copper fiber is severed then the buzzer will turned 

on, if pulse > 0 then the device will start counting pulse per minute repeatedly, then 

the device will compares the calculation result with the knowned valid data, if pulse 

< 80 the the device will activates vibrator to vibrate the helmet. 

 

Keywords: pulse, pulse sensor, vibrator, buzzer, copper fiber  
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