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ABSTRAK

Nama : Ferry Haryadi

Jurusan : Teknik Mesin

Program Studi : Perawatan dan Perbaikan

Judul L.A : Rancang Bangun Kursi Goyang Dengan

Menggunakan Sistem Kontrol

(2014: 41 Halaman + Daftar Gambar + Daftar Tabel + Lampiran)

Laporan akhir ini berjudul “Kursi Goyang dengan menggunakan sistem
kontrol”. Studi ini bertujuan mempermudah lansia dalam menggunakan
kursi goyang.

Motor DC atau motor arus searah adalah mesin listrik yang
mengubah energi listrik arus searah menjadi energi mekanik. Salah satu
jenis motor dc adalah motor wiper. Spesifikasi motor wiper yang digunakan
adalah DC: 12V, Low speed: 45rpm, High speed: 60rpm, Power: 40W-
180W.

Setelah dilakukan pengukuran kekuatan motor mampu menggerakan
beban 160kg dengan bobot 2 orang . Kursi goyang ini dilengkapi dengan
switch control dimana switch ini dapat mengatur kecepatan yang diinginkan

dan dilengkapi sandaran yang dapat diatur kemiringannya
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