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ABSTRAK

SISTEM MONITORING MENGGUNAKAN ANDROID PADA MOBIL
LISTRIK

(2016, 70 Halaman + xiv halaman + Daftar Pustaka + Lampiran)

AGIL YURENDI
TEKNIK ELEKTRONIKA
TEKNIK ELEKTRO
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Laporan Akhir ini berjudul “Sistem Monitoring Menggunakan Android pada

Mobil Listrik”

Penulisan Laporan ini bertujuan agar penulis dapat membuat suatu sistem

penampil data – data informasi yang berkaitan dengan keadaan pada Mobil Listrik

menggunakan teknologi display yang lebih mengikuti perkembangan zaman

misalnya Android. Pada sistem monitoring ini dibangun dengan menghubungkan

mikrokontroler jenis AVR yaitu ATMega32 dan smartphone Android secara serial

melalui modul bluetooth HC-06. Data – data yang akan ditampilkan merupakan

data yang telah diterima mikrokontroler dari sensor – sensor yang ada pada Mobil

Listrik. Sistem pengukuran kecepatan menggunakan sensor optocoupler yang

menghasilkan pulsa berdasarkan putaran rotary encoder yang terdapat pada ban

Mobil Listrik. Sistem informasi arus menggunakan sensor ACS712 30A yang

dipasang pada wiring sistem elektronik dan pada Motor BLDC. Sistem

pengukuran kapasitas accu menggunakan sensor Voltage Divider yang terdiri dari

dua resistor yang dirangkai seri kemudian dihubungkan dengan tegangan masukan

dari accu. Hasil pengukuran yang diterima sensor akan diolah mikrokontroler dan

dikirimkan ke smartphone Android.

Kata Kunci : Monitoring, Android, optocoupler, voltage divider, bluetooth.



ABSTRACT

MONITORING SYSTEM USING ANDROID IN ELECTRIC CAR

(2016, 70 Pages + xiv pages + Reference List + Attachments)

AGIL YURENDI
ELECTRONICAL ENGGINEERING
ELECTRO ENGGINEERING
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

This final report was titled “Monitoring System Using Android in Electric

Car”

The purpose of making this report is hoping that the writer can build a display to

view any information regarding the condition of the Electric Car using modern

display technology  such as Android. This Monitoring System was built by

connecting AVR Microcontroller which is ATMega32 and Android smartphone

with serial through bluetooth module HC-06. The source of the displayed data is

from the sensors from electric car. Speed measuring system is using optocoupler

sensor that counting pulses from the rotary encoder that attached in the tire of the

electric car. Current informasion system is using ACS712 30A sensor attached in

wiring of electronic system and BLDC motor. Battery Capacity was measured

with a Voltage Divider circuit that was built with two resistors. Data measured

from sensors will be processed by microcontroller and ready to send to Android

smartphone

Keywords : Monitoring, Android, optocoupler, voltage divider, bluetooth.
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