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ABSTRAK

APLIKASI SENSOR ULTRASONIK HC-SR04 PADA ALAT PENYORTIR
BUAH BERDASARKAN WARNA DAN UKURAN BERBASIS
MIKROKONTROLER ATMEGA 32

(2016: xiv + 63 Halaman + Daftar Pustaka + Lampiran)

DINA SELVIANA
0613 3032 0942
PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRONIKA
JURUSAN TEKNIK ELEKTRO
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Alat penyortir buah berbasis mikrokontroler ATMega 32 dirancang untuk

menyortir buah berdasarkan warna dan ukuran. Salah satu sensor yang digunakan

yaitu sensor ultrasonik. Sensor ultrasonik adalah sensor yang bekerja berdasarkan

prinsip pantulan gelombang bunyi dan digunakan untuk mendeteksi keberadaan

suatu objek tertentu di depannya. Pada alat ini jenis sensor ultrasonik HC-SR04

akan digunakan untuk mendeteksi keberadaan buah dalam proses penyortiran.

Jarak sebuah sensor ultrasonik berkisar antara 2 cm – 400 cm dengan output

panjang pulsa sebanding dengan obyek. Setiap sensor ultrasonik mendeteksi jarak

pada objek dengan kecepatan intensitas cahaya sensor 344 m/s, sehingga akan

didapat waktu tempuh. Semakin jauh jarak sensor ke objek (buah) maka akan

semakin lama waktu tempuh dari gelombang ultrasonik.  Diperoleh untuk buah

berwarna merah pada jarak 3,3 cm perubahan waktu tempuh gelombang terhadap

jarak sensor yaitu selama 180 µs, pada jarak 4,4 cm perubahan waktu tempuh

gelombang terhadap jarak sensor yaitu selama 235 µs dan pada jarak 5,1 cm

perubahan waktu tempuh gelombang terhadap jarak sensor yaitu selama 280 µs.

Semakin jauh jarak sensor ke objek (buah) maka frekuensi akan semakin

menurun. Untuk buah merah pada jarak 3,3 cm perubahan frekuensi terhadap

jarak sensor yaitu sebesar 5555 Hz, pada jarak 4,4 cm perubahan frekuensi

terhadap jarak sensor yaitu sebesar 4255 Hz dan pada jarak 5,1 cm perubahan

frekuensi terhadap jarak sensor yaitu sebesar 3571 Hz.

Kata Kunci : Penyortir buah, Mikrokontroler ATMega 32, Sensor ultrasonik HC-
SR04



ABSTRACT
APPLICATION HC-SR04 ULTRASONIC SENSOR ON FRUIT SORTER
TOOL BASED THE COLOR AND SIZE BASED ATMEGA 32 OF
MIKROCONTROLLER

(2016 : xiv + 63 Pages + References + Appendix)

DINA SELVIANA
0613 3032 0942
ELECTRICAL ENGINEERING
ELECTRONIC ENGINEERING STUDY PROGRAM
STATE POLYTECHNIC OF SRIWIJAYA

Fruit sorter tool based ATMega 32 of microcontroller is designed to sort the

pieces by color and size. One of the sensors used are ultrasonic sensors. Ultrasonic

sensor is a sensor that works on the principle of reflection of sound waves and is

used to detect the presence of a particular object in front of him. In this type of

tool HC-SR04 ultrasonic sensor is used to detect the presence of fruit in the

sorting process. An ultrasonic sensor distance ranges between 2 cm - 400 cm with

long a pulse output proportional to the object. Each ultrasonic sensor detects the

distance to objects with the speed of light intensity sensor 344 m / s, so that would

be obtained travel time. The farther the distance sensor to the object (fruit), then

the longer the travel time of the ultrasonic waves. Retrieved on red fruit at a

distance of 3.3 cm wave propagation time change to the distance sensor that is for

180 μs, at a distance of 4.4 cm wave propagation time change to the distance

sensor that is over 235 μs and at a distance of 5.1 cm change in travel time wave

to the distance sensor that is over 280 μs. The farther the distance sensor to the

object (fruit) then the frequency will decrease. For red fruit at a distance of 3.3 cm

change in frequency of the sensor distance is equal to 5555 Hz, at a distance of 4.4

cm change in frequency of the sensor distance is equal to 4255 Hz and at a

distance of 5.1 cm change in frequency of the sensor distance is equal to 3571 Hz.

Key Words : The fruit sorter, Microcontroller ATMega 32, HC - SR04 ultrasonic
sensor
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