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ABSTRAK 
 

APLIKASI SENSOR ACS712 SEBAGAI PENGUKUR KAPASITAS ACCU 
PADA MOBILLISTRIK GENERASI DUA 

(2016: xii + 72 Halaman + Daftar Gambar + Daftar Tabel + Lampiran) 
 
EFRAN 

0613 3032 0944 

PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRONIKA 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

  
Mobil listrik merupakan salah satu kendaraan tanpa emisi yang menjadi salah satu 

alternatif untuk menekan angka polusi udara. Oleh karena itu, Perkembangan kendaraan 

berbasis hemat energi yang ramah lingkungan saat ini sangat maju pesat dibandingkan 

dengan masa – masa sebelumnya. Sensor ACS712 adalah sensor arus yang bekerja 

berdasarkan efek medan. Sensor arus ini dapat digunakan untuk mengukur arus AC atau 

DC. Aplikasi sensor ACS712 sebagai pengukuran kapasitas accu pada mobil listrik ini 

dibuat untuk mengetahui kapasitas yang tersedia pada accu dan juga untuk menentukan 

estimasi sisa waktu tempuh penggunaan accu. Sensor ACS712 digunakan untuk 

mengukur kapasitas accu berdasarkan perhitungan arus beban pada motor BLDC pada 

mobil listrik dan untuk mengetahui estimasi waktu penggunaan accu digunakan 

perbandingan antara kapasitas yang tersedia dibagi dengan beban keseluruhan pada mobil 

listrik. 

Dengan menggunakan alat ini diharapkan dapat mengetahui kapasitas accu dan estimasi 

waktu penggunaan accu pada mobil listrik sehingga pengendara dapat memperhitungkan 

kapan waktunya untuk melakukan pengecasan ulang 

 
 

 
 Kata kunci: mobil listrik, pengukur kapasitas accu, sensor ACS712 
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ABSTRACT 

ACS712 SENSOR APPLICATIONS IN MEASURING THE CAPACITY 
ACCU 2NDGENERATION ELECTRIC CAR 

 ( 2016 : 72 Page + Picture + Table + Enclosures ) 
 
EFRAN 
0612 30320944 
ELECTRICAL ENGINEERING DEPARTMENT  
OF ELECTRONIC ENGINEERING PROGRAM 
STATEPOLYTECHNIC OF SRIWIJAYA PALEMBANG 
 
The electric car is a vehicle with no emissions that has become one of alternatives to 
reduce the air pollution. Therefore, the development of energy-efficient vehicles based on 
environmentally friendly is now very advanced rapidly in comparison with the past years. 
ACS712 current sensor is a sensor that works based on field effect. The current sensor 
can be used to measure AC or DC current. The applications sensor ACS712 is to measure 
the capacity of batteries in electric cars is used to determine available capacity on 
batteries and also to determine the estimated remaining travel time on batteries. ACS712 
sensors used to measure battery capacity based on calculation from current flow BLDC 
motors in electric cars and to determine the estimated battery usage time used the 
comparison between the available capacity divided by the overall current on the electric 
car. 
By using this tool is expected to know the capacity of the batteries and the estimated time 
the use of batteries in electric cars so that the driver know when it's time to recharge 
 

Keywords: Electric cars , battery capacity gauge , sensor ACS712 
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