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ABSTRAK 

 

RANCANG BANGUN ALAT PENDETEKSI KONDISI TUBUH 

(2016: xvi : 53 Halaman + 29 Gambar + 6 Tabel + 10 Lampiran) 

 

FIRDA NOVIA RAHMAWATI 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRONIKA 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

Alat ukur tinggi, berat dan suhu tubuh manusia secara digital berbasis 
ATMega2560 dan ATMega328. Ultrasonik PING))) (sensor jarak), load cell 
(sensor tekanan) dan MLX90614 (sensor suhu) adalah suatu alat yang digunakan 
sebagai parameter suatu besaran tinggi, berat, suhu tubuh manusia berdasarkan 
satuan tertentu dengan tampilan berbentuk digital. Prinsip kerja alat ini adalah 
berdasarkan sinar pantul ultrasonik, tekanan suatu benda dan pantulan sinar 
infrared. Perancangan sistem meliputi prinsip kerja dari ultrasonik PING))) 
(sensor jarak), load cell (sensor berat), MLX90614 (sensor suhu), op-amp, 
mikrokontroler, motor DC dan LCD. Sistem rangkaian alatini merupakan 
rangkaian yang ampu merubah sebuah besaran tinggi, berat dan suhu sehingga 
dapat diolah dan ditampilkan dalam bentuk sistem elektris. Setelah diubah 
menjadi data digital yang kemudian diolah oleh ATMega2560 dan ATMega328 
kemudian ditampilkan pada LCD. Hasil tampilan angka tersebut merupakan 
informasi mengenai pengukuran berat, tinggi dan suhu tubuh. Sabuk konveyor 
yang membawa MLX90614 akan berputar saat menerima perintah dari sensor 
ultrasonik PING))) dengan menyesuaikan tinggi objek dan sensitivitas temperatur 
dipengaruhi oleh jarak, semakin jauh jarak maka suhu yang terdeteksi semakin 
rendah. Semakin tinggi objek maka semakin cepat echo memproses data. Berbeda 
dengan HX711, semakin ringan objek maka semakin rendah tegangan yang 
diterima pin DT dan semakin kuat amplifier yang dikeluarkan untuk menampilkan 
berat objek tersebut. 
 

 

Kata Kunci :  ATMega2560, ATMega328, Sensor Ultrasonik PING))), Sensor 
Tekanan Load Cell,Sensor Suhu MLX90614, Driver Motor 
L298N, Motor DC 12V, LCD. 
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ABSTRACT 

 

DESIGN OF THE BODY CONDITION DETECTOR 

(2016: xvi : 53 Pages + 29 Pictures + 6 Tabels + 10 Attachments) 

 

FIRDA NOVIA RAHMAWATI 

DEPARTMENT OF ELECTRO ENGINEERING 

ELECTRICAL ENGINEERING STUDY PROGRAM 

STATE POLYTECHNIC OF SRIWIJAYA 

 

Measuring tool of height, weight and body temperature based 
ATMega2560, ATMega328, Ultrasonic PING))) (proximity sensor), load cell 
(pressure sensor) and MLX90614 (temperature sensor) are kind of tools which are 
used as a parameter of quantity of height, weight and temperature of the human 
body based on specific unit with digital display. The way this tool working is 
based on the reflected ultrasonic beam, the preassure og the object and the 
reflection og the infrared rays. How the system working includes ultrasonic 
(distance sensor), load cell (weight sensor), MLX90614 (temperature sensor), op-
amp, microcontroller, DC motor and LCD. This tool system is a kind of circuit 
that can change a magnitude of electrical system. After signal conditionning 
process, analog voltage is converted into digital data by ATMega2560, 
ATMega328 and then displayed on the LCD. The display value is an information 
of measurement of weight, height and bodu temperature. The conveyor belt that 
carries MLX90614 will rotate when receiving the response of the sensor 
ultrasonic PING))) adjust height right fornt of forehead of the object and the 
sensitivity of temperature will affect by the distance, the greater of distance the 
lower temperature will detected. The higher object the faster response of echo to 
processed data. It is contradictive with HX711,the lightweight object then the 
lower voltage that received by pin DT and getting stronger the amplifier that 
comes out to show how heavy the object is on  LCD.  
 

 

Keyword :  ATMega2560, ATMega328, Ultrasonik PING))) Sensor, Loadcell 
preassure sensor , MLX90614 temperature sensor, Driver Motor 
L298N, Motor DC 12V, LCD. 
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