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ABSTRAK 

KENDALI PINTU BENDUNGAN AIR OTOMATIS 
MENGGUNAKAN SENSOR ULTRASONIK PING BERBASIS 
ARDUINOMEGA 
(2016: xvi- 63 Halaman + 46 Gambar + 8 Tabel + 11 Lampiran) 
 
 
REXI KURNIAWAN ALFAREZA 
0613330320234 
JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 
PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRONIKA 
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 
 

Saat ini sistem peringatan dini merupakan hal yang sangat 
penting.kejadian banjir terkadang sulit untuk dideteksi,bisa jadi datangnya secara 
tiba-tiba dan menimbulkan kerugian yang cukup besar bagi. Ketinggian sungai 
tidak bias selalu diawasi maka perlu pembangunan sistem peringatan dini banjir 
yang dapat diakses dari jarak jauh.tujuan dibuatnya alat ini adalah untuk membuat 
sistem peringatan dini bencana banjir yang mudah dioperasikan dan efektif untuk 
mendeteksi datangnya banjir.sistem ini mengunakan mikrokontroler arduino mega  
dengan sensor ultrasonic ping sebagai pengukur ketinggian air dan sms sebagai 
alat pemberitahu peringatan banjir.konsep rancangan ini dimulai dari arduinoyang 
digunakan untuk mengolah data sensor dari pengukuran ketingian air.setiap 
ketingian air dinyatakan pada 3 keadaan,tinggi air 6-10 cm (siaga 3),11-15 cm 
(siaga 2) dan 16-20 cm (siaga 1). Ketika tinggi air sudah melebihi set pointatau 
berada pada salah satu keadaan ketingian air tersebut maka sistem arduino 
member perintah melalui modem wavecom untuk mengirim SMS ke ponsel 
penguna atau masyarakat berupa data ketingian air yang terdeteksi sehinga 
masyarakat dapat waspada dan mengetahui perkembangan ketinggian air. 
 
 
 
Kata Kunci : Sensor ultrasonic ping, Mikrokontroler arduino mega, SMS. 



vii 
 

ABSTRACT 

THE AUTO CONTROLLER DOOR OF WATER DAM USING 
ULTRASONIC PING CENSOR BASED TO ARDUINO MEGA 
(2016: xvi – 63 Pages + 46 Pictures + 8 Tabels + 11 Attachments) 

 

REXI KURNIAWAN ALFAREZA  
0613 3032 0234 
ELECTRICAL ENGINEERING 
ELECTRONIC ENGINEERING 
STATE POLYTECHNIC OF SRIWIJAYA 
 

At this time early warning system is very important, the incidence of 
flooding is sometimes difficult to detect ,can be flood suddenly and cause 
substantial losses, the height of the river cannot be always monitored, it is 
necessary to the development of early warning system for floods that could 
accessed remotely, the purpose of the tool is to create an early warning system of 
floods are easy to operate and effective to detect the arrival of the flood, the 
system uses a microcontroller arduino mega with ultrasonic sensors ping as the 
level gauge and message as a tool notifiers warning flood. The draft concept 
starts from arduino mega used to process sensor data from any measurement of 
water level stated in three circumstances. The water level of water 6-10 cm 
(standby 3),11-15 cm (standby 2),and 16-20 (standby 1).when the water level has 
exceeded the set point or is in one state of the water level, then the system arduino 
give orders through wavecom modem to send message to cell phone users or 
people form the detected level data so that people can be aware and know the 
development of the water level. 

 

Keywords : Censor Ping, Microcontroller Arduino Mega, Message. 
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