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ABSTRAK 

 

RANCANG BANGUN MINIATUR PENGENDALI LEVEL DAN PINTU 

AIR SEI BENDUNG PALEMBANG MENGGUNAKAN PLC 

(PROGRAMMABLE LOGIC CONTROLLER) 

 

(2016: xvi + 87 halaman + Daftar Isi + Daftar Tabel + Daftar Gambar + Daftar 

Pustaka + Lampiran) 
 

 

Apriansyah Eka Saputra 

061330310170 

Program Studi Teknik Listrik  

Jurusan Teknik Elektro 

Politeknik Negeri Sriwijaya Palembang 

 
Banjir suatu bencana alam yang sering kali melanda beberapa kota yang ada di Indonesia 

khususnya pada musim penghujan. Hal ini disebabkan karena pengaturan saluran air yang 

masih tidak tertata rapi selain itu juga disebabkan oleh keadaan permukaan tanah yang 

lebih rendah dibandingkan dengan daerah lainnya. Dan melihat kondisi saat ini keadaan 

cuaca yang dapat berubah-ubah dimana hujan dan badai angin sering datang dengan cepat 

dan bersamaan. Serta hujan yang terjadi dihulu, yang mengakibatkan aliran air yang besar 

dan cepat mengalir. Sedangkan sistem pengendalian pintu air pada sungai saat ini masih 

menggunakan sistem secara konvensional yaitu pengamatan ketinggian air dan 

pengoperasian pintu air masih dilakukan oleh manusia. Sehingga hal tersebut 

menyebabkan operator yang mengendalikan pintu air mengalami kesulitan. Sedangkan 

sistem pengendalian pintu air pada sungai saat ini masih menggunakan sistem secara 

konvensional yaitu pengamatan ketinggian air dan pengoperasian pintu air masih 

dilakukan oleh manusia. Sehingga hal tersebut menyebabkan operator yang 

mengendalikan pintu air mengalami kesulitan. Dengan Menggunakan PLC 

(Programmable Logic Controller)  sebagai inti sistem pengontrol, motor DC sebagai 

penggerak pintu air dan pompa air sebagai penyalur dalam memindahkan air. Maka 

Rancang Bangun Miniatur Pengendali Level Dan Pintu Air Sei Bendung Palembang 

Menggunakan PLC (Programmable Logic Controller)  adalah rancangan dalam bentuk 

alat peraga skala kecil yang dapat mensimulasikan mekanisme pengendalian pintu air dan 

pompa air secara otomatis dan semi otomatis berdasarkan ketinggian level air 

menggunakan PLC (Programmable Logic Controller) dimana terdapat tiga level 

ketinggian air yaitu normal, siaga, dan darurat serta terdapat dua kondisi pintu air yaitu 

kondisi normal dan darurat. Dan sistem pemrograman pada kontrol pengendaliannya 

menggunakan software program CX-Programmer 9.0 khusus penggunanaan PLC 

(Programmable Logic Controller) merek OMRON. 

 

Kata kunci : Pintu Air, PLC (Programmable Logic Controller), Motor DC, Pompa Air 
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ABSTRACT 

 

DESIGN OF MINIATURE CONTROLLER LEVEL AND FLOODGATES 

SEI BENDUNG PALEMBANG USING PLC  

(PROGRAMMABLE LOGIC CONTROLLER) 

 
(2016: xvi + 87 pages + List of Contents + List of Tables + List of Figures + 

Bibliography + Appendix) 
 

 

Apriansyah Eka Saputra 

061330310170 

Program Studi Teknik Listrik  

Jurusan Teknik Elektro 

Politeknik Negeri Sriwijaya Palembang 

 
A flood of natural disasters often hit several cities in Indonesia, especially during the 

rainy season. This is because setting the drains are still not well organized but it is also 

due to the state of the ground surface is lower than in other regions. And the current state 

of the weather conditions that can change where rain and wind storms often comes 

quickly and simultaneously. As well as the rain that occurred upstream, which resulted in 

the flow of water large and fast flowing. While the control system of sluice gates at the 

river today still use the system as a conventional observation water level and operation of 

the sluice is still done by humans. So that it causes the operators controlling the 

floodgates are having trouble. While the control system of sluice gates at the river today 

still use the system as a conventional observation water level and operation of the sluice 

is still done by humans. So that it causes the operators controlling the floodgates are 

having trouble. Using PLC (Programmable Logic Controller) as the core control system, 

DC motor as sluice gates and water pumps as a conduit for moving water. Then Design 

Miniature Controller Level And Sluice Sei Bendung Palembang Using a PLC 

(Programmable Logic Controller) is designed in the form of props small scale that can 

simulate a control mechanism sluice gates and water pumps automatically and semi-

automatically based on the height of the water level using a PLC (Programmable Logic 

Controller) where there are three water levels are normal, alert, and there are two states of 

emergency and the floodgates are normal and emergency conditions. And programming 

control systems of control using a software program specifically CX-Programmer 9.0 use 

PLC (Programmable Logic Controller) brand OMRON. 

 

Keywords: Sluice, PLC (Programmable Logic Controller), DC Motor, Water Pump 
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