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MOTTO : 

 Jangan pernah siasiakan waktumu karena saat kamu sadar 

bahwa waktu yang kamu sia - siakan itu sangat berharga. 

(Muhar) 

 Kalau kau terus berpikir dan tidak melakukan apapun, kau 

akan tertinggal jauh. (Killua - HxH)  

 Berusahalah untuk menjadi lebih baik, jangan menyerah 

dalam kondisi apapun, karena segala penderitaan yang 

kita lalui akan menjadikan kita semakin kuat. (Zoro - One 

Piece)  
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ABSTRAK 

 

KARAKTERISTIK MOTOR INDUKSI TIGA FASA DALAM KEADAAN 

BERBAN DI LABORATORIUMTEKNIK LISTRIK 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

( 2016 : xiv + 50 Halaman + Daftar Isi + Daftar Gambar + Daftar Tabel + Daftar 

Pustaka + Lampiran ) 

 

Muharraran Akhsanul Akbar 

0613 3031 0187 

Jurusan Teknik Elektro  

Program Studi Teknik Listrik  

Politeknik Negeri Sriwijaya  

 

Salah satu masalah yang timbul pada penggunaan motor induksi adalah 

tingginya arus starting, arus start yang tinggi ini diperlukan untuk 

membangkitkan torsi yang akan menggerakan motor induksi tersebut. Arus start 

yang tinggi ini akan berpengaruh pada ketersediaan daya listrik dan kestabilan 

tegangan jala-jala. Pada penelitian motor slip ring dengan rangkaian bintang dan 

pemasangan tahanan mula. Hasil penelitian diberi beban torsi 1 Nm pada selektor 

1 memiliki arus start 1,24 A dengan tahanan mula sebesar 6 Ω dengan putaran 

motor sebesar 1352 rpm. Namun pada posisi selektor 7, arus start mengalami 

kenaikan menjadi 1,65 A dengan tahanan mula sebesar 1,1 Ω dan putaran motor 

mengalami dan kenaikan menjadi 1466 rpm, pada arus steady pemasangan 

tahanan mula hampir tidak berpengaruh terbukti dalam perhitungan dimana posisi 

selektor 1 arus steady yang didapat sebesar 1,14 A dan pada posisi selektor 7 

didapat arus sebesar 1,16 A. Arus start dan arus Steady akan semakin besar 

seiring dengan bertambahnya beban torsi. Berbeda dengan besar putaran motor, 

dimana putaran motor akan semakin kecil sering dengan bertambahnya beban 

torsi. Pengaruh tahanan mula inilah yang bisa mengatur putaran rotor dari rendah 

saat posisi 1 menuju putaran nominal pada posisi 7, dengan karakteristik arus start 

yang tinggi berbeda - beda dan tetap terkendali pada saat pengoperasian motor. 

 

 
 
Kata Kunci : Arus start , Putaran Motor, Arus Steady, Motor Slip Ring 
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ABSTRACT 

 

CHARACTERISTIC OF INDUCTION MOTOR THREE PHASE WITH THE 

LOAD IN LABORATORY OF ELECTRICAL ENGINEERING DEPARTMENT 

IN STATE POLYTECHNIC OF SRIWIJAYA  

( 2016 : xiv + 50 Page + List of content + List of pictures + List of tables + 

Rreferences + Enclosures ) 

 

Muharraran Akhsanul Akbar 

0613 3031 0187 

Majoring in Electrical Engineering 

State Polytechnic Of Sriwijaya 

 

One of the problems that arise on the use of induction motor is the height 

of the current starting,  high start current is needed to generate the torque will pan 

the induction motor. The flow of  this high-start will influence the availability of 

electrical power and voltage stability latticework. On the motor research packing 

slip ring with a series of stars and the installation of the first prisoners. The 

research results given torque loads 1 Nm at 1 selector has the current start 1.24 A 

with prisoners began a 6 Ω-3 with motor round of 1352 rpm. But on the selector 

position 7, current start experiencing an increase to 1.65 A with prisoners began 

by 1.1 Ω-3 and motor round experience and increase become 1466 rpm, 

on  mounting steady flow of prisoners began to almost no effect evident in the 

calculation where the selector position 1  achieved steady flow of 1.14 A and on 

the selector position 7 acquired a current 1.16 A. The current start and steady 

flow will be the larger increases with torque loads. Different with large motor 

round, where the rotation of the motor will be less often with increasing torque 

loads. The influence of the prisoners began to this is that to be able to arrange the 

rotation of the rotor from the low position of 1 toward nominal round on the 

position of the 7, with the characteristics of the current start that different high and 

remained under control at the time of the motor operation. 

 
 

 
Key Words : the current start , the Motor round, steady flow, Motor packing slip 

Ring 
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