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ABSTRAK

RANCANG BANGUN SISTEM KONTROL PADA LIGHT STAND BOOM
ARM MENGGUNAKAN REMOTE CONTROL BERBASIS
MIKROKONTROLER ATMEGA16

(Recky Ardiansyah. 2016. 49 Halaman )

Laporan akhir ini menjelaskan tentang bagaimana membuat sistem kontrol
yang dapat mengatur light stand secara vertikal dan horizontal menggunakan
remote control. Umumnya light stand yang digunakan fotografer yaitu light stand
yang pengaturan atau pengontrolannya masih bersifat manual, sehingga masih
merepotkan serta banyak memerlukan energi. karena dalam pengaturan light stand
secara vertikal perlu membuka sekrup pada pivot clamp, sedangkan horizontal perlu
menggeser atau menggerakkan kaki stand. masalah inilah yang melatarbelakangi
pembuatan alat ini. Pemanfaatan remote control RF (radio frekuensi) pada alat ini
digunakan sebagai pengendali untuk mengatur arah putaran motor, untuk
melakukan pengaturan putaran motor terlebih dahulu memilih mode kecepatan
pada aplikasi realtime. setelah motor berputar, data putaran sudut akan ditampilan
pada aplikasi realtime. Dibuatnya alat ini diharapkan dapat membantu dan

meringankan pekerjaan fotografer dalam mengontrol light stand.

Kata Kunci : Light Stand, Mikrokontroler, remote control, aplikasi real time.



ABSTRACT

DESIGN OF CONTROL SYSTEM ON LIGHT STAND BOOM ARM
USING REMOTE CONTROL BASED ON MICROCONTROLLER
ATMEGA16

(Recky Ardiansyah. 2016. 49 Pages )

This final report describes how to create a control system that can adjust
the light stand vertically and horizontally using the remote control. Generally the
photographer used light stand that is light stand that the setting or the controlling
still manual, so it is still troublesome and requires a lot of energy. because the light
stand vertically settings need to unscrew the clamp pivot and need to shift or move
the horizontal leg stand. the problem is what lies behind the making of this
instrument. Utilization of RF (radio frequency) remote control on the tool is used
as a controller for adjusting the direction of motor rotation, motor rotation to make
arrangements in advance choose the speed mode in realtime applications. after the
motor rotates, the data will be shown round the corner in realtime applications.
Made the tool is expected to help and alleviate the photographer's work in
controlling the light stand.

Keyword : Light Stand, Microcontroller, remote control, real time application.
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