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ABSTRAK

RANCANG BANGUN SISTEM PENDETEKSI KELAYAKAN OLI
MESIN SEPEDA MOTOR BERBASIS MIKROKONTROLER
ATMEGA8535

(M.Luthfy Pradipta 2016: 41 Halaman)

Oli mesin pada sepeda motor berfungsi sebagali minyak pelumas,
pendingin, pelindung dari karat, pembersih dan penutup celah pada dinding mesin.
Pelumasan terhadap mesin digunakan untuk menghindari terjadinya gesekan
langsung antara logam dalam mesin, sehingga tingkat keausan logam dan tingkat
kerusakan mesin dapat dikurangi. Untuk mendapatkan minyak pelumas yang baik
maka jenis oli yang digunakan harus diperhatikan. Faktor kekentalan atau
viskositas oli merupakan besaran yang harus disesuaikan dengan klasifikasi mesin,
dengan demikian penggunaan jenis minyak pelumas yang sesuai dapat digunakan
menurut tipe, peforma maupun kebutuhan pengunanya. Pada Tugas Akhir ini akan
dimplementasikan suatu sistem pendeteksi kelayakan oli mesin yang dibuat dapat
menentukan kelayakan oli mesin sepeda motor berdasakan tingkat kekentalannya.
Pendeteksian tingkat kekentalan oli sepeda motor diambil berdasarkan indeks bias
atau intensitas cahaya dari dioda laser yang diolah dengan metode image

processing dengan menggunakan webcam.

Kata kunci : Alat pendeteksi kelayakan oli, ATMega8535.



ABSTRACT

THE DEDIGN OF COCONUT TOOLS AUTOMATIC BASED
ON MICROCONTROLLER AVR ATMEGAL6

M.Luthfy Pradipta 2016 : 41 Pages)

Motorcycle engine oil serves asa lubricant, coolant, patron of rust, cleaning
and closing the gap on the walls of the machine. Lubrication of the engine is used
to avoid direct friction between the metal in the machine, so that the wear rate of
the metal and the level of damage to the engine can be reduced. To obtain oil that
is better then the type of oil used must be observed. Factors viscosity or viscosity
oil is the amount that must be adapted to the classification of the machine, thus the
use of the appropriate type of lubricating oil can be used by type, Performance and
pengunanya needs. Inthis final project will implement a detection system feasibility
engine oil is made to determine the feasibility of a motorcycle engine oil Based on
the level of viscosity. Detection of motorcycle oil viscosity level is taken by the
refractive index or the light intensity of the laser diode is processed by the image

processing method using a webcam.

Keywords: detector feasibility of oil, ATMega8535.
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penulis menyadari masih banyak kekurangan, baik dari materi maupun teknik
penyajiannya, mengingat kurangnya pengetahuan dan pengalaman penulis.
Oleh karena itu penulis meminta maaf yang sebesar-besarnya dan juga
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kemudian hari. Sekali lagi penulis ucapkan terima kasih.
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