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ABSTRAK

RANCANG BANGUN PENGATURAN SUHU SERTA PEMBERIAN

NUTRISI PADA TANAMAN HIDROPONIK BERBASIS

MIKROKONTROLER ATMEGA 16

(Heni Puspitasari; 2016; 55 Halaman)

Pertanian merupakan salah satu sektor yang penting bagi kehidupan

masyarakat Indonesia. Seiring dengan perkembangan teknologi, sektor pertanian

juga ikut mengalami perkembangan. Salah satu perkembangannya adalah

pengembangan pola cocok tanam tanpa media tanah, yaitu hidroponik. Salah satu

masalah yang di hadapi dalam pola cocok tanam ini adalah faktor lingkungan

serta nutrisi air yang dapat mempengaruhi kualitas tanaman. Dari permasalahan

ini, dibuat sebuah sistem pengontrolan suhu serta penggantian nutrisi pada

tanaman hidroponik. Sistem ini juga disertai dengan sistem minimum

Mikrokontroler ATMega 16 sebagai pengendali rangkaian keseluruhan yang

terdiri dari relay, LCD, sensor pH, sensor LM35, lampu serta kipas yang

berfungsi sebagai mengontrol suhu agar tetap stabil. Dengan dibuatnya alat ini, di

harapkan dapat mempermudah pemeliharaan serta mengoptimalkan pertumbuhan

tanaman sehingga tanaman dapat tumbuh dengan baik dan menghasilkan produk

yang bermutu sesuai harapan.

Keyword : Hidroponik, Mikrokontroler ATMega 16, Sensor pH, Sensor LM35



ABSTRACT

DESIGN OF TEMPERATURE AND PROVIDING NUTRITION IN

HYDROPONICS PLANT BASED ON MICROCONTROLLER

ATMEGA16

(Heni Puspitasari; 2016; 55 Pages)

Agriculture is one sector that is vital to the lives of the people of

Indonesia. Along with the development of technology, the agricultural sector is

also experiencing growth. One development is the development of suitable

cropping pattern without soil media, namely hydroponics. One of the problems

faced in the cropping pattern are environmental factors as well as nutrients that

can affect the water quality of the plant. Of these issues, created a climate control

system and replacement of nutrients in hydroponic plants. The system is also

accompanied by a minimum system microcontroller ATMega 16 as controlling the

entire circuit consisting of relays, LCD, pH sensor, sensor LM35, lights and fans

that serve as controlling the temperature to remain stable. With the making of this

instrument, is expected to facilitate maintenance and optimize plant growth so

that plants can grow well and produce a quality product as expected.

Keyword: Hydroponics, Microcontroller ATMega 16, pH Sensor, LM35 Sensor
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