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ABSTRAK

Rancang Bangun Alat Otomasi Limit Pengisian Udara Menggunakan
Sensor Tekanan Berbasis Mikrokontroler ATmegal6

Ananta Satria Bagita (2016 + 48 Halaman + 29 Gambar + 12 Tabel)

Alat ini dibuat dengan tujuan untuk Mengukur besar tekanan dan
melakukan pengisian udara pada ban sepeda motor. Alat Otomasi Limit Pengisian
Udara menggunakan mikrokontroler ATMegal6 sebagai interface dan PC sebagai
sarana untuk menampilkan output yang berupa informasi tentang nilai tekanan.
Adapun permasalahan yang ada pada perancangan dan pembuatan alat ini adalah
bagaimana melakukan pengisian udara pada ban sepeda motor secara otomatis.
Suatu rancang bangun alat yang mampu membaca tekanan awal udara dengan
menggunakan sensor tekanan, dan akan mengirimkan data ke mikrokontroller.
Cara kerja dari alat yaitu adalah ketika sensor tekanan mengukur besaran udara
pada ban sesuai dengan mode yang telah ditentukan, mikrokontroler akan
meneruskan besaran tekanan tersebut ke PC untuk ditampilkan dalam bentuk
grafik menggunakan program Visual Basic. Jika tekanan udara pada ban kurang
dari limit pengisian, maka mikrokontroler akan menjalankan program untuk
mengkondisikan relay pada keadaan on. Ketika relay telah dalam kondisi on,
kompresor akan mulai melakukan pengisian, yang mana perubahan tekanan pada
ban akan ditampilkan dalam bentuk grafik pada PC. Apabila grafik telah
menunjukkan pada limit pengisian, maka mikrokontroler akan menjalankan
program untuk mengkondisikan relay pada keadaan off, sehingga komproser
berhenti melakukan pengisian udara. Jika tekanan udara pada ban lebih dari sama
dengan limit pengisian yang telah ditentukan, maka mikrokontroler akan
menjalankan program untuk mengkondisikan relay tetap pada keadaan off,

sehingga kompresor tidak melakukan pengisian udara.

Kata Kunci:  Pengisian udara pada ban sepeda motor secara otomatis, ATMega
16, Sensor MPX 5700



ABSTRACT

Design Automation Tools Limit Charging Using Air Pressure Sensor
Based Microcontroller ATmegal6

Ananta Satria Bagita (2016 + 48 Pages + 29 Pictures + 12 Tables)

This tool is made for the purpose of large Measuring and charging air
pressure in the tires motorcycle. Automation Tools Limit Air Charging using
ATmegal6 microcontroller as an interface and a PC as a means to display the
output in the form of information about the value of pressure. As for the existing
problems in the design and manufacture of these tools is how to fill the air on a
motorcycle tire automatically. A design tool that is able to read the initial
pressure of air using the pressure sensor, and sends the data to the
microcontroller. The workings of a tool that is when the pressure sensor to
measure the amount of air in the tires in accordance with a predetermined mode,
the microcontroller will forward the amount of such pressure to the PC for
display in graphical form using Visual Basic. If the air pressure in the tires is less
than the limit of charging, the microcontroller will run a program to condition the
relay is on. When the relay has been in a condition on, the compressor will start
charging, which changes the pressure in the tire will be displayed graphically on
a PC. If the graph has shown the charging limit, the microcontroller will run a
program to condition the relay in the off state, so komproser stop charging the
air. If the air pressure in the tires is more than equal to the charging limit has
been determined, the microcontroller will run a program to condition the relay

remains in the off state, so that the compressor does not perform charging air.

Keywords: Charging the air on a motorcycle tire automatically, ATMega 16,
5700 MPX Sensor
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