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ABSTRAK 

Rancang Bangun Alat Penuang Susu Otomatis Menggunakan Sensor Ping 

Berbasis Mikrokontroler ATMega16 

(2016: +31 Halaman + Daftar Pustaka + Gambar + Tabel + Lampiran) 

JAMI’AN ABDILLAH 

061330701274 

JURUSAN TEKNIK KOMPUTER 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

Susu adalah salah satu produk olahan protein hewani yang berasal dari sapi. 

Terdapat beberapa manfaat susu untuk kesehatan tubuh, salah satunya ialah 

sebagai sumber kalsium dan protein, karena tubuh membutuhkannya untuk 

menjaga kesehatan gigi dan tulang. Tulang yang kuat dan sehat akan menunjang 

kegiatan manusia dalam menjalankan aktivitas. Maka dari itu, minuman susu 

mempunyai kontribusi besar dalam kesehatan tubuh manusia. Akan tetapi, proses 

pembuatan minuman susu yang dapat menyita waktu merupakan salah satu faktor 

kurangnya konsumsi susu pada manusia. Rancang bangun alat penuang susu 

otomatis menggunakan sensor ping berbasis mikrokontroler adalah suatu alat 

yang dirancang untuk memudahkan proses pembuatan minuman susu dengan 

sistem penuangan secara otomatis berdasarkan delay yang ditentukan, sehingga 

proses pembuatan minuman susu dapat dilakukan secara otomatis hanya dengan 

meletakkan gelas saja. Kondisi on/off relay dalam mengatur keadaan aktif atau 

tidak nya pemanas air, penuang susu, dan penuang air dikendalikan dengan 

memberikan input dari mikrokontroler. Hal ini terjadi dengan mengatur program 

delay pada setiap relay. 

Keyword: Sensor Ping, mikrokontroler, delay. 
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ABSTRACT 

Design Tool Automatic Milk pouring Using Ping Sensor Based 

Microcontroller ATmega16 

(2016: +31 Pages + References + Picture + Table + Attachments) 

JAMI’AN ABDILLAH 

061330701274 

JURUSAN TEKNIK KOMPUTER 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

Milk is one of the products processed animal protein derived from cows. 

There are several benefits of milk for a healthy body, one of which is a source of 

calcium and protein, because the body needs to maintain healthy teeth and bones. 

Strong bones and healthy will support human activities in carrying out activities. 

Therefore, milk beverage had a big contribution in the health of the human body. 

However, the process of making milk beverage can be time consuming is one 

factor the lack of milk consumption in humans. Milk pourer design tool 

automatically uses ping sensor-based microcontroller is a tool designed to 

simplify the process of making milk beverage pouring system with automatically 

determined based on delay, so that the process of making milk beverages can be 

done automatically just by putting a glass. Conditions on / off relay in regulating 

its active state or not heating water, pouring milk and water pourer controlled by 

providing input on the microcontroller. This happened with the set program delay 

on each relay. 

Keyword: Ping sensor, microcontroller, delay. 
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