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ABSTRAK 

 

Nama      : Joandika Alcazo 

Jurusan     : Teknik Mesin 

Program Studi     : Maintenance and Repair 

Judul Laporan Akhir : Rancang Bangun Alat Pembelajaran Sistem 

Transmisi Manual 4 Kecepatan. 

 

(Joandika Alcazo,2016, 83 halaman, 39 gambar. 11 tabel) 

 

 

Alat pembelajaran sistem transmisi manual 4 kecepatan merupakan alat bantu ajar 

yang ditujukan kepada dosen pengajar  dan mahasiswa, dengan mengunakan 

putaran motor listrik sebagai penggerak yang meneruskan putaran ke poros input 

transmisi. Komponen pada transmisi diantaranya Transmission Case, Shift Fork, 

Input Shaft, Counter Gear, Gigi percepatan, Hub Sleave,Sinkronizer ring / 

Singkromes, Reverse Gear, Main Bearing, Output shaft, Extension Housing. 

Tujuan dari pembuatan Alat Pembelajaran Sistem Transmisi Manual 4 Kecepatan 

ini adalah agar mahasiswa jurusan Teknik Mesin Politeknik Negeri Sriwijaya 

dapat lebih mengetahui dan memahami cara kerja sistem pada transmisi manual 4 

kecepatan. 

 

Kata kunci  : rancang bangun, Transmisi    Manual 4 Kecepatan, Transmission 

Case, Shift Fork, Input Shaft, Counter Gear, Gigi percepatan, Hub 

Sleave,Sinkronizer ring / Singkromes, Reverse Gear, Main Bearing, 

Output shaft, Extension Housing. 
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