
RANCANG BANGUN ALAT PEMBELAJARAN 

TRANSMISI MANUAL 4 KECEPATAN 

(PEMBUATAN) 

 

 

 

 

LAPORAN AKHIR 

 

Disusun Untuk Memenuhi Salah Satu Syarat Menyelesaikan Pendidikan 

Diploma III Pada Jurusan Teknik Mesin Konsentrasi Perawatan dan Perbaikan 

Politeknik Negeri Sriwijaya 

 

 

Oleh : 

Joandika Alcazo 

061330200083 

 

 

 

 

 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

PALEMBANG 

2016 

 



ii 
 

RANCANG BANGUN ALAT PEMBELAJARAN 

TRANSMISI MANUAL 4 KECEPATAN 

(PERAWATAN DAN PERBAIKAN) 

 

 

 

LAPORAN AKHIR 

 

Disetujui Oleh Dosen Pembimbing Laporan Akhir 

Jurusan Teknik Mesin Politeknik Negeri Sriwijaya 

 

 

Pembimbing I                                                                  Pembimbing II 

 

 

 

H.Karmin,S.T.,M.T.                                                        Ibnu Asrafi,S.T. 

NIP.195907121985031006                        NIP.196211201988031003 

 

 

 

 

Mengetahui 

Ketua Jurusan Teknik Mesin 

 

 

 

Ir.Sairul Effendi.,M.T. 

NIP.19639121989031005 



iii 
 

MOTTO DAN PERSEMBAHAN 

Motto : 

“Lebih baik mandi keringat dalam latihan  

dari pada mandi air mata dalam penyesalan” 

( Joandika Alcazo ) 

“ Menghidupkan dongeng sendiri jauh lebih baik dari pada 

mencari kelemahan dongeng orang lain” 

( Joandika Alcazo ) 

“ Jika ingin melihat apa yang akan terjadi dimasa depan 

lihatlah apa yang dilakukan pada saat ini “ 

( Joandika Alcazo ) 

“ Semangat orang tua dapat menjadi energi yang luar biasa bagi 

seorang anak yang tengah berjuang “ 

( Joandika Alcazo ) 

KupersembahkanUntuk : 

 Allah SWT  yang selalumelindungidanmemberkati di 

setiaplangkahku 

 Ayah dan Ibuku tercinta yang senantiasa mendo’akan dan 

memberi dukungan serta memberikan nasihat dalam setiap 

langkahku. 

 Adik - adik dan kakakku  tercinta  dan segenap keluarga 

besar yang selalu memberikan  do’a, semangat, dan motivasi 



iv 
 

 Teman-teman satu kelompok : Adit Setiawan dan Reza 

Gustriansya yang telah berjuang bersama – sama selama 

menempuh pendidikan di Politeknik Negeri Sriwijaya 

 Teman – teman seperjuangan teknik mesin terkhusus kelas 6 

mb dan segenap civitas akademika serta almamater tercinta 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



v 
 

ABSTRAK 

 

Nama      : Joandika Alcazo 

Jurusan     : Teknik Mesin 

Program Studi     : Maintenance and Repair 

Judul Laporan Akhir : Rancang Bangun Alat Pembelajaran Sistem 

Transmisi Manual 4 Kecepatan. 

 

(Joandika Alcazo,2016, 83 halaman, 39 gambar. 11 tabel) 

 

 

Alat pembelajaran sistem transmisi manual 4 kecepatan merupakan alat bantu ajar 

yang ditujukan kepada dosen pengajar  dan mahasiswa, dengan mengunakan 

putaran motor listrik sebagai penggerak yang meneruskan putaran ke poros input 

transmisi. Komponen pada transmisi diantaranya Transmission Case, Shift Fork, 

Input Shaft, Counter Gear, Gigi percepatan, Hub Sleave,Sinkronizer ring / 

Singkromes, Reverse Gear, Main Bearing, Output shaft, Extension Housing. 

Tujuan dari pembuatan Alat Pembelajaran Sistem Transmisi Manual 4 Kecepatan 

ini adalah agar mahasiswa jurusan Teknik Mesin Politeknik Negeri Sriwijaya 

dapat lebih mengetahui dan memahami cara kerja sistem pada transmisi manual 4 

kecepatan. 

 

Kata kunci  : rancang bangun, Transmisi    Manual 4 Kecepatan, Transmission 

Case, Shift Fork, Input Shaft, Counter Gear, Gigi percepatan, Hub 

Sleave,Sinkronizer ring / Singkromes, Reverse Gear, Main Bearing, 

Output shaft, Extension Housing. 
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