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BAB V 

PENUTUP 

5.1 Kesimpulan 

- Rancang Bangun Prototype Wheel Loader Pelepas Roda Dengan 

Sistem Mekanis. 

- Motor wiper dan motor power window merupakan penggerak 

utama dari alat ini. 

- Aki merupakan penyuplai energi dari semua motor yang digunakan 

- Pengontrolan alat menggunakan saklar on off yang dibuat seperti 

remot pengontrol. 

- Alat ini memiliki bahan dasar berupa plat Fe360.   

5.2 Saran 

 Sebelum melakukan proses pengujian, adapun langkah-langkah yang harus 

diperhatikan. 

- Memperhatikan gambar rancangan alat. 

- Memeriksa alat-alat yang digunakan untuk melakukan pengerjaan. 

- Tetap mengutamakan K3 

- Tetap Memperhatikan Kebersihan agar tercipta lingkungan aman 

dan nyaman 


