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ABSTRAK 

APLIKASI SENSOR ULTRASONIK HC-SR04 PADA SISTEM KENDALI 

VALVE SEBAGAI PENYALUR AIR DENGAN AKSES CONTROL  

RFID BERBASIS ARDUINO UNO  

  

(2016 : xv + 59halaman + 35gambar + 10tabel + 13lampiran) 

 

DERRY TRI SAPUTRA 

0613 3032 0203 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRONIKA 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

 

Identifikasi pada sistem pengendalian valve penyaluran air berbasis Arduino 

UNO menggunakan Radio Frequency Identification (RFID) ini dibuat untuk 

mencegah terjadinya sabotase yang dapat menimbulkan kerugian bagi suatu 

industri. Untuk bisa menggunakan sistem pengendalian valve penyaluran air ini 

seorang operator harus memiliki izin kendali terlebih dahulu, karena jika tidak 

memiliki izin kendali, maka switch kendali yang tersedia tidak akan berfungsi 

walaupun ditekan berulang kali. Untuk mendapatkan izin kendali seorang operator 

harus melakukan identifikasi (pengenalan identitasnya) dengan cara mendekatkan 

ID Card (tag RFID) yang dimiliki oleh seorang operator ke reader RFID yang telah 

terpasang pada alat. Terdapat dua mode kendali pada alat ini yaitu otomatis dan 

manual, pada mode otomatis valve penyaluran air akan berjalan secara otomatis 

sesuai dengan persentase volume air di dalam tangki yang ditampilkan pada LCD 

dengan memanfaatkan sensor ultrasonik HC-SR04 untuk mengukur ketinggian air 

pada tangki tersebut dan memberikan sinyal ke valve sehingga valve akan terbuka 

dan menyalurkan air, dan pada mode manual valve dapat langsung dibuka dan 

ditutup dengan menekan tombol. Pada alat ini tinggi atau volume air yang 

ditampilkan pada LCD memilikki nilai perbedaan yang tipis dengan pengukuran 

secara manual yaitu 0,4 cm dengan tinggi air maksimum sebesar 23 cm dengan 

waktu rambat gelombang sebesar sebesar 730 us serta frekuensi  sebesar 1369 Hz 

dan pada saat tinggi air 16 cm dengan waktu rambat gelombang sebesar 1680 us 

serta frekuensi sebesar 595 Hz, yang berarti jarak sensor ke objek akan 

mempengaruhi waktu rambat gelombang, serta nilai frekuensi yang dipengaruhi 

oleh waktu tempuh gelombang. 

 

 

 
Kata kunci : RFID, HC-SR04 Ultrasonic Sensor, Arduino Uno, LCD, Valve, Tag. 
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ABSTRACT 

APPLICATION OF HC-SR04 ULTRASONIC IN SYSTEM CONTROL 

VALVE AS WATER SUPPLIER  WITH ACCESS CONTROL  

RFID  BASED ON ARDUINO UNO 

  

(2016 : xv + 59pages + 35pictures + 10tables + 13appendixs) 

 

DERRY TRI SAPUTRA 

0613 3032 0203 
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Identification on water distribution valve control system based on Arduino 

UNO used Radio Frequency Identification (RFID) is made to prevent sabotage that 

may cause harm to an industry. To be able to use the water distributing valve 

control system is a operator must have permission first, because if don’t have 

control permission, then switch the control provided will not function even if 

pressed repeatedly. To get control permission an operator must do identification 

(identity recognition) in a way closer ID Card (RFID tag) that have by operator to 

the RFID reader that installed on the device. There are two modes of control on the 

device that is automatic and manual, the automatic mode valve water supply will 

run automatically according to the percentage of the volume of water in the tank is 

displayed on the LCD by utilizing ultrasonic sensor HC-SR04 to measure the water 

level in the tank and give a signal to the valve so that valve opens and water 

supplies, and in manual mode the valve can be directly opened and closed by 

pressing a button. In this device height or volume of water that is displayed on the 

LCD have a slight difference value by manually measurement of 0.4 cm with a 

maximum water level by 23 cm at the time of wave propagation for 730 us and a 

frequency of 1369 Hz and at the time of high water 16 cm with a time of propagation 

for 1680 us and a frequency of 595 Hz, which means that the distance sensor to the 

object will affect the wave propagation time and frequency values are affected by 

the wave travel time. 

 

 

 

 
Keyword : RFID, HC-SR04 Ultrasonic Sensor,  Arduino Uno, LCD, Valve, Tag. 
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