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ABSTRAK

PENGONTROLAN PID PADA BUCK CONVERTER 18 VDC - 12 VDC
BERBASIS MIKROKONTROLER ARDUINO PADA SUMBER ENERGI
SOLAR CELL DI LABORATORIUM MEKATRONIKA

(2016; 55 Halaman + xiv halaman + Daftar Pustaka + Lampiran)

MAYANG LARASATI

TEKNIK ELEKTRO

TEKNIK ELEKTRONIKA
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Krisis energi memicu manusia untuk mengembangkan energi alternatif yang lebih
ramah lingkungan. Salah satu aplikasi yang banyak dikembangkan adalah sumber
energi solar cell. Pada perancangan ini, dilakukan studi dan penerapan kontrol
PID (Proportional-Integal-Derivative) buck converter yang bekerja untuk
menurunkan tegangan dari solar cell sebesar 17.5 volt hingga maksimal dalam
pengetesan 21.1 volt untuk diturunkan menjadi 12 volt. Tegangan yang
dibangkitkan oleh converter bertopologi buck akan diregulasi oleh kontrol PID
sehingga sesuai dengan set point yang ditentukan. Set point ditentukan dengan
nilai 12 volt untuk mencegah over voltage dan under voltage pada keluaran buck
converter. PID diprogram pada mikrokontroler ATmega328P yang telah
diintegrasikan dalam modul Arduino Uno. Dalam penerapan PID, terdapat
konstanta Kp, Ki, Kd yang terlebih dahulu ditentukan dengan metode try and

error pada software Matlab dengan editor M-file.

Kata kunci: PID, Buck Converter, Solar Cell, MATLAB, Arduino, ATmega328P



ABSTRACT

PID CONTROL IN BUCK CONVERTER 18 VDC - 12 VDC BASED
ARDUINO MICROCONTROLLER ON SOLAR CELL ENERGY
SOURCES AT MECHATRONICS LABORATORY

(2016; 55 Page + xiv Page + Bibliography + Attachment)

MAYANG LARASATI

ELECTRICAL ENGINEERING

ELECTRONIC ENGINEERING

STATE POLYTECHNIC OF SRIWIJAYA

The energy crisis triggered people to develop alternative energy that are more
environmentally friendly. One application that has been developed is the energy
source of the solar cell. In this design, carried out the study and application
control PID (Proportional-Integral-Derivative) buck converter that works to
decrease the voltage of the solar cell to a maximum of 17.5 volts in test revealed
to be 21.1 volts to 12 volts. The voltage generated by buck topology converter will
be regulated by a PID control so that in accordance with the specified set point.
Set point determined by the value of 12 volts to prevent over voltage and under
voltage on the output buck converter. PID is programmed on ATmega328P
microcontroller which has been integrated in the module Arduino Uno. In the
application of PID, there are constants Kp, Ki, Kd is first determined by the

method of trial and error in Matlab software with M-file editor.

Keywords: PID, Buck Converter, Solar Cell, MATLAB, Arduino, ATmega328P
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