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ABSTRAK 

RANCANG BANGUN PENGUKURAN KEKERUHAN AIR  
DAN PEMBERI PAKAN IKAN OTOMATIS  

 BERBASIS ARDUINO UNO R3 
(2016: XII + 59 Halaman +  Daftar Gambar + Daftar Tabel + Lampiran) 

MUHAMMAD YUNUS 
061330320212 
JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 
PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRONIKA 
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

Sistem Pemantauan tingkat kekeruhan air dan pemberian pakan ikan secara teratur 
dilakukan oleh si pemelihara ikan yang memiliki kesibukan yang tinggi. Alat 
pengukuran kekeruhan air dan pemberi pakan ikan pada akuarium secara otomatis 
ini terdiri dari rangkaian sensor untuk pengukuran kekeruhan. Sistem pergantian 
air berjalan sesuai tingkat seting kekeruhan dan ketinggian air. Pergantian air 
dikendalikan oleh pompa yang bekerja berdasarkan tingkat intensitas cahaya yang 
diterima photodioda. Air yang bersih tingkat kekeruhannya 0-10 NTU sementara 
tingkat kekeruhan air yang kotor mencapai >100 NTU. Motor servo berfungsi 
sebagai mekanisme buka dan tutup box pakan ikan. Sistem pemberi pakan ikan ini 
bekerja berdasarkan waktu yang ditentukan oleh pemilik. Dari pengujian sistem 
yang dilakukan didapat hasil dimana sistem penjadwalan pakan ikan berhasil 
dengan tingkat keberhasilan 100%. Sistem pergantian air berjalan sesuai tingkat 
seting kekeruhan dan tinggi rendah  jarak air berjalan dengan baik. 

    
 
Kata kunci : Sensor Photodioda, Motor servo, dan  Arduino uno R3 
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ABSTRACT 

 DESIGNED UP MEASUREMENT TURBIDITY WATER  
AND TO FEED ON FISH  BASED OUTOMATIC  

ARDUINO UNO R3 
(2016: XII + 59 Page +  Image List + List Tables + Attachment) 

MUHAMMAD YUNUS 
0613 3032 0212 
ELECTRICAL ENGINEERING DEPARTEMENT 
STUDY PROGRAM ELECTRONIC ENGINEERING 
STATE POLYTECHNIC OF SRIWIJAYA 

 

Water level turbidity monitoring system and regular fish feeding are done by the 
busy fish owner. The instrument of water level turbidity mensurement and 
automatic fish feeding consist of sensor arrangement to measure the turbidity. The 
water replacement runs in convenient with the turbidity & water level setting. The 
water replacement was controlled by water pump that work based on the light 
intensity level received by photodioda. Clean water has turbidity arround 0-10 
NTU while dirty water har turbidity >100 NTU. Servo motor has function to open 
and close the fish feeding box. The fish feeding system works based on fine deter 
mined  by the owner. From the testing of the system, it was got that fish feeding 
feeding schedule was 100% successful. Water replacement system that runs in 
accordance with turbidity level setting and  fun or hear the distance of water was 
also successful. 

Keyword: Sensor Photodiode, Servo Motor, and Arduino Uno 
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