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ABSTRAK 

 

APLIKASI SENSOR ASAP MQ9 DAN SENSOR SUHU SHT10 PADA 

ROBOT TERBANG SEBAGAI DETEKTOR ASAP BERBASIS ARDUINO 

(2016: xvii + 92 halaman + 55 gambar + 11 tabel + 20 lampiran) 

PUTRI WIDYA SARI TAMA 

061330320231 

Jurusan Teknik Elektro 

Program Studi Elektronika 

Politeknik Negeri Sriwijaya 

 

Kebakaran hutan menimbulkan banyak kerugian. Namun, kebakaran hutan seperti 

sudah menjadi bencana tahunan yang sulit diatasi. Drone sebagai robot terbang 

kemudian dikembangkan menjadi detektor asap untuk meminimalisir kerugian 

yang ditimbulkan. Robot terbang dapat memberikan data mengenai kepekatan 

asap, suhu, dan lokasi terjadinya kebakaran hutan ke smartphone melalui SMS 

(Short Message Service). Robot Terbang menggunakan Arduino Uno yang 

berfungsi sebagai pusat pengendali dari keseluruhan kerja komponen. 

Selanjutnya, pada robot terbang digunakan sensor asap MQ9 yang berfungsi 

untuk mendeteksi nilai dari kepekatan asap berdasarkan nilai ISPU (Indeks 

Standar Pencemaran Udara) dengan jangkauan 0-500 sesuai dengan dampak 

kesehatan yang ditimbulkan. Selain itu, terdapat juga sensor suhu SHT10 yang 

berfungsi untuk mendeteksi kenaikan atau penurunan suhu di sekitar robot 

terbang. 

Kata Kunci : Robot Terbang, Arduino Uno, Sensor Asap MQ9, Sensor Suhu 

SHT10, smartphone.  
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ABSTRACT 
 
THE APPLICATIONS OF SMOKE SENSOR MQ9 AND TEMPERATURE 
SENSOR SHT10 ON FLYING ROBOT AS A SMOKE DETECTOR BASED 
ON ARDUINO 

(2016: xvii + 92 pages + 55 pictures + 11 tables + 20 attachments) 

PUTRI WIDYA SARI TAMA 
061330320236 
Department of Electrical Engineering 
Electronics Engineering Program 
State Polytechnic of Sriwijaya 
 
The wildfire causes much harm. However, the wildfire has become an annual 

disaster and it is difficult to overcome. The drone, as a flying robot, is upgraded 

into a smoke detector which can minimize any losses. The flying robot can provide 

data on the smoke density , temperature, and location of the wildfire to a 

smartphone via SMS (Short Message Service). On this device, Arduino Uno is 

used as the main control component of the overall work. Furthermore, MQ9 

sensor is used to detect the value of the smoke density based on ISPU (Air 

Pollution Standard Index) with range of 0-500, referring to the health impacts 

caused. For addition, there is also SHT10 sensor which can detect the increasing 

or decreasing of temperature around the flying robot. 

 
 
Keywrods : Flying robot, Arduino Uno, Smoke Sensor MQ9, Temperature Sensor 

SHT10, Smartphone.  
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