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ABSTRAK 

 

PEMISAH BARANG (CONVEYOR) MENGGUNAKAN RADIO 

FREQUENCY IDENTIFICATION (RFID) DAN METAL DETECTOR 

(2015 : xiv + 61 halaman + 45 gambar + 12 tabel + 8 lampiran) 

 

DWI INTAN SAFITRI 

0613 3033 0988 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI  

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

Perindustrian dituntut untuk menghasilkan barang-barang yang berkualitas dalam 

jumlah yang banyak untuk memenuhi kebutuhan masyarakat yang semakin 

meningkat. Namun pihak industri mengalami kesulitan dalam proses produksi 

barang yang disebabkan oleh ketidak seimbangan antara jumlah produsen dan 

permintaan , hal ini dapat terjadi karena beberapa faktor. Salah satunya adalah 

proses produksi yang sebagian besar masih menggunakan cara sederhana dengan 

mengandalkan tenaga manusia sehingga memerlukan waktu dan biaya yang 

banyak. 

Dari permasalahan ini timbul solusi yang efektif yaitu dengan menggunakan alat 

pengendali otomatis berupa alat pemisah barang berbentuk conveyor yang dapat 

memisahkan barang hasil produksi berdasarkan ketentuan-ketentuan tertentu 

misalnya berdasarkan nomor seri produksi ataupun kualitas barang hasil produksi. 

Pada alat pemisah barang yang berbentuk conveyor terdapat sensor yang dapat 

membaca nomor seri pada hasil produksi yaitu RFID (Radio Frequency 

Identification) dan sensor yang dapat mendeteksi kandungan logam pada hasil 

produksi yang dikenal dengan Metal Detector. Alat pemisah barang seperti ini 

sangat diperlukan dalam industri makanan karena selain penggunaan conveyor 

yang mempercepat proses pemisahan dan pendistribusian barang juga dapat 

menjaga kualitas makanan yang diproduksi agar tetap terhindar dari bahan-bahan 

yang mengandung logam. 

 

 

Kata kunci : RFID RDM630, Metal Detector MS-158C, LCD, Motor DC, Motor 

Servo dan Mikrokontroler ATMega 16 
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ABSTRACT 

 

 

The Separator items (Conveyor) Using Radio Frequency Identification 

(RFID) and Metal Detector 

(2016 : xiv + 61 pages + 45 pictures + 12 tables + 8 appendices) 

 

DWI INTAN SAFITRI 

0613 3033 0988 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

Industry demanded to produce qualified items in large quantities to fulfill the 

increasing needs of society. However, the industry had difficulties in the 

production process of items caused by disproportion between the number of 

producers and demand, it is also caused by some factors. One of them is 

producing process which still use simple method by relying on human skill so it 

takes time and costs a lot.  

From that problem, the effective solution was coming up, it is automatic machine 

namely conveyor to separate the items by using certain provisions for example 

separating the items based on the production series number, the quality of the 

items, and etc. In this item (conveyor) there was a sensor that can detect the serial 

numbers on production output namely Radio Frequency Identification (RFID), 

also Metal Detector that can detect metal content of the production. This conveyor 

is really needed in food industry, it is not only fasten in separating and distributing 

the product but also keep the food quality in order to avoid metal ingredients. 

 

Keywords: RFID RDM630, Metal Detector MS-158C, LCD, Motor DC, Motor 

Servo dan MikrokontrolerATMega 16 
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