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MOTTO : 

 “Wa Nusyassiruka Lil Yusraa” Dan akan Kami (Allah SWT) mudahkan 

bagimu jalan yang mudah. (Q.S. Al A’la : 8). 

 Seperti air yang mengikis batu tidak ada usaha yang menjadi sia-sia, 

dan seperti air yang melewati celah bebatuan tidak ada masalah yang 

tidak bisa di lewati. 

 Hidup tak sekedar dijalani melaikan harus dipelajari. 

 Dengan ilmu hidup akan terarah, dan dengan pengalaman hidup tidak 

akan tersesat. 

 Cintai apapun profesimu, meskipun tidak membuatmu kaya, tapi itu 

mampu memberimu kehidupan yang lebih layak. 
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 Dosen Jurusan Teknik Mesin POLSRI terkhusus Dosen Pembimbing 

Bapak Dicky Seprianto, S.T.,M.T., dan Bapak Ali Medi, S.T,.M.T. yang 
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 Rekan-rekan HMJ Teknik Mesin, Tim Robot POSRI, dan Strong Girls 

FASUM  yang tidak dapat kusebutkan satu persatu namanya. 
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ABSTRAK 

 

Rancang bangun Mobil pembersih dengan kapasitas 560 ml berbasis 

mikrokontroler 

(2016: xi + 44 Halaman + 21 Daftar Gambar + 4 Daftar Tabel + 7 Lampiran) 

 

OTTO ISKANDAR DINATA 

TEKNIK MESIN 

PROGRAM STUDI PRODUKSI 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

Laporan Akhir Rancang bangun Mobil pembersih dengan kapasitas 560 ml 

berbasis mikrokontroler ini  terinspirasi dari mobil penyedot debu yang berada 

pada salah satu perusahaan tempat kerja peraktek kami sewaktu KP selain itu 

fungsi utama dari alat yang kami buat ini adalah untuk membantu dan 

mengefisiensikan kegiatan sapu menyapu pada wilayah perkantoran maupun 

rumah tangga. Dengan memanfaatkan penyedot debu portebel sebagai mesin 

utama penghisapnya ditunjang dengan motor DC sebagai motor penggerak roda 

belakang alat ini, servo sebagai penggerak power stering pada bagian roda depan 

untuk berbelok, motor DC sebagai motor penggerak sapu depan dan 

mikrokontroler sebagai inti dari alat kami ini dan juga semua komponen tersebut 

di susun rapi di dalam sebuah kerangka yang menyerupai mobil. Rancang bangun 

mobil penghisap debu dengan kapasitas 560 ml berbasis mikrokontroler  ini cara 

kerjanya ialah mula-mula dengan menyambungkan baterai pada mobil penghisap 

debu dengan kapasitas 560 ml berbasis mikrokontroler,  menghidupkan switch 

yang berada pada Joystick Wireless terlebih dahulu, diikuti dengan menghidupkan 

switch pada bagian atas penyedot debu lalu tunggu beberapa detik hingga program 

yang ada dapat dioprasikan sesuai dengan program yang telah dimasukan pada 

mikrokontroler. 

 

Kata kunci : Batrai, Joystick Wireless, Mikrokontroler, Motor DC, Penyedot debu 
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OTTO ISKANDAR DINATA 

MECHANICAL ENGINEERING 

STUDY PROGRAM PRODUCTION 

STATE POLYTECHNIC SRIWIJAYA 

 

Final Report Design of vacuum cleaner car with  560 ml of capasity base on  

microcontrollers was inspired by the vacuum cleaner car in one of the industri in 

tanjung enim, beside that the main function of our tool are  to help and make 

human’s job efficient from the past. By utilizing a portable vacuum cleaner as the  

major of vacuum engine supported by the DC motor as mover rear wheel , servo 

as a driver power steering on the front wheels to turn right and turn left, the DC 

motor as the motor of the front broom and microcontrollers as the core of our tool, 

and all of that component arranged in a frame like real car. the first way of 

working this design of vacuum cleaner car with 560 ml of capasity base on 

microcontroller is connect battery with the microcontrollers, second switch on 

joystick wireless, third switch on the swicth vacuum cleaner on the top of frame 

than wait a minute until the program can used like the program that was loaded on 

microcontrollers. 

 

Key words :  Battery, Joystick wireless, Microcontroller, DC motor, vacuum 

cleaner 
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