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ABSTRAK

ANALISA PERUBAHAN PUTARAN MOTOR INDUKSI 3 FASA JENIS ROTOR
SANGKAR TUPAI DALAM KEADAAN BERBEBAN MENGGUNAKAN
PROGRAM MATLAB SIMULINK

(2014 : 60 Halaman + Daftar Gambar + Daftar Tabel + Lampiran )

ANDY SEFTAFIANO

0611 3031 0172

Jurusan Teknik Elektro Program Studi Teknik Listrik
Politeknik Negeri Sriwijaya Palaembang

Motor induksi merupakan jenis motor listrik tiga phasa yang banyak digunakan pada
industri untuk menggerakan mesin-mesin produksi. Salah satu masalah yang sering terjadi
dalam penggunaan motor induksi adalah tingginya arus start, hal ini merupakan masalah
yang serius bagi pengguna karena dengan tingginya arus starting tersebut akan dapat
berpengaruh pada kestabilan tegangan jala-jala dan juga ketersedianya daya listrik atau
kualitas daya listrik. Dari masalah ini, maka penulis bermaksud melakukan penelitian
masalah perubahan putaran motor induksi, dengan demikian dapat diketahui kondisi
dinamiknya yang ditinjau dari arus stator, kecepatan putaran rotor, daya masukan dan faktor
daya dengan torsi beban dan tanpa torsi beban. Metode yang digunakan adalah dengan
melakukan pengukuran di Laboratorium Listrik Polsri dan menggunakan program simulasi
matlab simulink yang didalamnya terdapat toolbox power system blockset. Dengan kedua
metode ini didapatkan perubahan arus stator, daya masukan dan faktor daya meningkat dan
putaran stator menurun dengan kenaikan torsi beban serta didapatkan juga karakteristik

transient sebagai fungsi waktu.

Kata kunci : Motor Induksi Rotor Sangkar, Kondisi dinamis, Matlab Simulink, Toolbox

Power System Blockset.



ABSTRACT

ANALYS CHARACTERISTIC THREE PHASE THE SQUIRREL-CAGE ROTOR
INDUCTION MOTOR IN LOAD CONDITION USED MATLAB SIMULINK
PROGRAMME

(2014 : 60 Page + List Of Figures + List Of Tables + Attachment )

ANDY SEFTAFIANO

0611 3031 0172

Electrical Engineering Department Of Electrical Engineering Program
State Polytechnic Of Sriwijaya Palembang

Induction motor is kinds of electric motor three phase who many used for industry to
movement mechines of production. One of problem hwo often done in used induction motor
is high current start, this is the serious problem to use becouse of with high current starting
will be a scendancy to stabilization voltage and availability electrical power or quality of
electrical power. From this problem, writer’s mean done observation about the problem
characteristic industion motor, so we can know the dynamics condition who review from
stator current, rotor throb, input power and fower factor with load torque and without load
torque. This metode who use is to do measurement in Electrical Laboratory Polsri and use
simulation programme matlab simulink and have toolbox power system blockset. With this
metode can do change stator current, input power and power factor to high and stator

rotation low with high torque load can do characteristic trancient as time fungtion.

Key Word : The squirrel-cage rotor Induction Motor, Dynamic condition, Matlab

Simulink,Toolbox Power System Blockset
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