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ABSTRAK

APLIKASI SENSOR INFRARED SEBAGAI PENDETEKSICANGKIR
PLASTIK AIR MINERAL UNTUK MENGAKTIFKAN MOTOR AC
PADA RANCANG BANGUN MESIN PENGHANCUR PLASTIK
(2016 : XV + 41 Halaman + 27 Gambar + 4 Tabel + 15 Lampiran)

RIDHO PRATAMA

061330320214

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO

PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRONIKA
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Rancang bangun mesin penghancur cangkir plastik air mineral dibuat untuk
menghancurkan sampah cangkir plastik air mineral yang sudah sangat bertumpuk
dan bertebaran dibanyak tempat. Mesin ini bekerja secara otomatisdengan
komponen-komponen elektronik seperti sensor infrared yang berfungsi
menghidupkan mesin dan sensor load cell yang akan mematikan mesin tersebut.
Sensor infrared yang terletak pada corong masuk mesin penghancur akan
mendeteksi cangkir plastik kemudian mengaktifkan relay dan motor AC untuk
menggerakkan pisau penghancur plastik dengan menggunakan pulley beltsehingga
dapat menghancurkan sampah cangkir plastik tersebut. Berat serpihan cangkir
plastik yang berada pada wadah akan dideteksi secara otomatis menggunakan
sensor load cellkemudian akan ditampilkan pada layar LCD 16 x 2 yang
dikendalikan oleh mikrokontroler Arduino Mega 2560. Ketika setpoint 150 gram
sudah tercapai maka mikrokontroller akan menonaktifkanrelay sehingga motor
AC akan berhenti bergerak. Diharapkan mesin ini dapat berguna bagi para
pengepul sampah untuk dapat dijual kembali dengan harga yang lebih tinggi
sehingga plastik dapat di daur ulang kembali karena limbah plastik tidak dapat
dihilangkan tetapi hanya dapat diminimalisir.

Kata kunci : Sensor Infrared, Sensor Load Cell, Pulley Belt,Pisau Penghancur
Plastik,Arduino Mega 2560, LCD, Motor AC.
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ABSTRACT

THE APPLICATIONOF INFRAREDSENSOR AS DETECTORPLASTIC
CUP MINERAL WATER TO ACTIVATED AC MOTOR ON PLASTIC
SHREDDER MACHINE
(2016 : XV + 41 Page + 27Picture + 4 Table + 15 Attachment )

RIDHO PRATAMA

061330320214

ELECTRICAL ENGINEERING DEPARTMENT
ELECTRONIC ENGINEERING STUDY PROGRAM
STATE POLYTECHNIC OF SRIWIJAYA

Designed of the shredder machine plastic cup of mineral water were made to
crush the plastic cup of mineral water garbage that already very stacked and
scattered in many places. This machine works automatically with electronic
components such as infrared sensors that turn on the engine and load cell sensor
that turn off the engine. An infrared sensor located on the funnel entrance
shredder will detect plastic cup then activates the relay and turn on the AC motor
to movethe crusher blade using a pulley belt to crush the plastic cup garbage. The
weight pieces of plastic cup that are processed in the little container will be
automatically measured using a load cell sensor then will be displayed on the
LCD screen 16 x 2 which is set by the microcontroller Arduino Mega 2560. When
the setpoint 150 grams has been reached then the microcontroller will turn off the
relay so that the AC motor will stop spinning. The expectation of this machine will
be very useful for the garbage collector that can be sale back to get a high price
and plastic cupcan be recycled back because plastic garbage cannot be
eliminated but only can be minimized.

Keywords : Sensor Infrared, Sensor Load Cell, Pulley Belt, Crusher Blade,
Arduino Mega 2560, LCD, AC Motor.
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