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ABSTRAK  

 

PENUNJUK ARAH KIBLAT BERBASIS ARDUINO NANO DENGAN 

MENGGUNAKAN SENSOR KOMPAS HMC5883L 

(2016: xvi + 98 halaman + gambar + tabel + lampiran) 

 

WAHYU ADIWIJAYA 

0612 3032 0237 

Jurusan Teknik Elektro  

Program Studi Elektronika 

Politeknik Negeri Sriwijaya 

 

Laporan akhir ini menjelaskan cara kerja alat penunjuk arah kiblat berbasis 

arduino nano dengan menggunakan sensor kompas HMC5883L. Dengan medan 

magnet bumi sebagai acuan input sensor kompas HMC5883L, keluaran sensor 

kemudian jadi input arduino nano melalui jalur komunikasi I2C secara timbal 

balik terus menerus, di proses dan di teruskan ke LCD Nokia 3310 melalui jalur 

komunikasi data SPI (Serial Peripheral Interface) untuk menampilkan hasil 

inputan yang terprogram menjadi output visual berupa data derajat, arah, skala 

bar, dan pemetaan posisi kiblat serta empat penjuru mata angin dalam bentuk 

tampilan grafik gambar, angka dan bitmap. Untuk mendukung pemaksimalan 

output agar terdeteksi pengguna maka ditambahkanlah buzzer 5V sebagai output 

suara apabila arah kiblat telah didapat dengan cara memutar alat dengan acuan 

titik penanda pada tampilan LCD  agar mempermudah pendeteksian arah kiblat, 

disematkan pula simbol segitiga penanda arah hadap depan alat dengan ujung 

sudutnya merupakan arah depan alat agar mempermudah megetahui posisi mata 

angin yang dihadapi ketika diputar. Untuk menambah fungsionalitas alat maka 

ditambahkan modul powerbank sebagai pengisi daya batre ion lithium alat dan 

juga untuk mengisi daya prangkat elektronik lain yang menggunakan kabel USB.   

 

Kata Kunci : Sensor Kompas HMC5883L, Arduino Nano, LCD Nokia 3310, 

Modul 1 Slot Multi Charger (powerbank) 
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ABSTRACT  

 

THE SIGN OF QIBLA DIRECTION BASED ON NANO ARDUINO USING 

HMC5883L COMPASS SENSOR 

(2016: xvi + 98 pages + pictures + tables + attachments) 

 

WAHYU ADIWIJAYA 

0612 3032 0237 

Electro Engineering  

Majoring Electronics Engineering 

State of Polytechnic Sriwijaya 

 

This last project explains about the working of the sign of qibla direction based 

on nano arduino using HMC5883L compass sensor. Using the magnetic terrain 

as an input of HMC5883L compass sensor, the output of the sensor would be the 

input of nano arduino thru the mutual communication of 12C continuously, then 

be processed and be continued to LCD of Nokia 3310 thru the Serial Peripheral 

Interface (SPI) Data communication for displaying the value of input that is 

programmed into output visual data form; such as degree, direction, bar scale, 

and the mapping position of qibla then  four cardinal directions into graphics, 

number and bitmap. For supporting the maximizing output in order to be detected 

by user so, it needs to add the 5 Volt Buzzer as sound output if the qibla direction 

has been caught by rotates the tool with reference the point on the LCD, then it 

will make detector qibla direction easier, then the triangle symbol as a front 

direction which the peak of nook is front part of it in order to make it easy 

knowing the position of four cardinal directions when it’s rotated. For adding the 

function of this tool so it is added a powerbank modul as a charger of ion lithium 

battery and also for charging the power of another electronics that using USB 

cable.  

 

Keyword : HMC5883L Compass Sensor, Nano Arduino, LCD Nokia 3310, One of 

Slot Multi Charger Modul (Powerbank)  
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