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MOTTO 

 

“Tidak ada yang tidak mungkin di dunia ini terus mencoba dan terus 

melangkah jangan meudah menyerah dan putus asa, do’a orang tua selalu 

mengiringi langkah mu”. 

 

Puji dan Syukur hamba panjatkan atas kehadirat Allah SWT atas 

berkat rahmat dan hidayah-Nya hamba dapat menyelesaikan Program Diploma 

3 Program Studi Teknik Listrik Jurusan Teknik Elektro Politeknik Negeri 

Sriwijaya, Sholawat serta beriring Salam untuk junjungan Nabi Besar 

Muhammad SAW karena atas perjuangan beliaulah dan para sahabat – 

sahabatnya kita masih dapat merasakan nikmatnya iman dan nikmatnya Islam. 

Seiring dengan ucapan syukur atas karunia-Mu karya ini 

kupersembahkan untuk orang-orang yang sangat ku cintai dan kusayangi, 

ibunda (Ety Winarni) dan ayahanda yang telah mendapatkan ketenangan di 

surga (Pahrujaman) berkat do’a dan cucuran air mata ayah dan ibu akhirnya 

saya dapat menyelesaikan pendidikan tinggi di Politeknik Negeri Sriwijaya, 

saudara-saudaraku kak olga, indra, dan septian  yang selalu memberikan suport 

dan semangat, serta seluruh keluarga besar saya. 

Saya ucapkan terimakasih banyak kepada Bapak Sudirman Yahya, S.T., 

M.T. Bapak Anton Firmansyah, S.T., M.T. , yang telah membimbing saya.Dan 

teman-teman seperjuangan kelas 6 LB, Teman-teman Politeknik Negeri 

Sriwijaya Angkatan 2013, serta semua pihak yang tidak bisa saya sebutkan 

namanya satu-persatu. 
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ABSTRAK 

 

RANCANG BANGUN MINIATUR PENGENDALI LEVEL DAN PINTU 

AIR SEI BENDUNG PALEMBANG MENGGUNAKAN PLC 

(PROGRAMMABLE LOGIC CONTROLLER) 

 

(2016: xv + 73 halaman + Daftar Isi + Daftar Tabel +Daftar Gambar + Daftar 

Pustaka + Lampiran) 
 

 

Warnu Reksa Sanubari 

061330310191 

Jurusan Teknik Elektro 

Program Studi Teknik Listrik  

Politeknik Negeri Sriwijaya Palembang 

 

Rancang Bangun Miniatur Pengendali Level dan Pintu Air Sei Bendung 

Palembang Menggunakan PLC (Programmable Logic Controller) adalah 

rancangan dalam bentuk miniatur yang dapat mensimulasikan pengendalian pintu 

air dan pompa air secara otomatis dan semi otomatis berdasarkan ketinggian level 

air menggunakan PLC (Programmable Logic Controller). Dimana PLC 

(Programmable Logic Controller) berfungsi untuk mengontrol motor DC dan 

pompa air dalam rancangan ini. Didalam perancangan alat ini terdapat tiga kondisi 

yaitu kondisi normal, siaga, dan bahaya. Pada konsisi siaga daya yang dibutuhkan 

untuk mengangkat pintu air adalah 0,0875 watt dan pada kondisi bahaya adalah  

0,14 watt berdasarkan perhitungan. Motor Dc yang digunakan adalah dengan 

tegangan 12 VDC dan arus maksimal 120 mA dengan daya 1,44 watt. Dan untuk 

pompa air menggunkan pompa dengan tegangan 220 VAC dan daya 18 watt 

dengan debit maksimal 1000 liter/detik atau 0,27 liter/detik. 

 

Kata Kunci : PLC (Programmable Logic Controller), pintu air, motor DC, pompa  

                      air. 
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ABSTRACT 

 

DESIGN OF MINIATURE CONTROLLER LEVEL AND FLOODGATES 

SEI BENDUNG PALEMBANG USING PLC  

(PROGRAMMABLE LOGIC CONTROLLER) 
(2016: xv + 74 pages + Contents List+ Table +Picture + Attachment) 

 

 

Warnu Reksa Sanubari 

061330310191 

Department of Electro 

Electrical Engineering Study Program 

Polytechnic of Sriwijaya Palembang 

 

Design Of Miniature Controller Level and Floodgates Sei Bendung 

Palembang Using PLC (Programmable Logic Controller) is designed in the form 

of miniature to simulate the control of Floodgates and water pumps automatically 

and semi-automatically based on the height of the water level using a PLC 

(Programmable Logic Controller). Where PLC (Programmable Logic Controller) 

functions to control a DC motor and water pump in this design. In designing this tool, 

there are three conditions are normal, alert and danger. At condition standby 

power needed to lift the sluice is 0.0875 watts and the danger was 0.14 watts 

based on the calculation. Dc motors are used with a voltage of 12 VDC and a 

maximum current of 120 mA with a power of 1.44 watts. And use the pump to 

pump water with a voltage of 220 VAC and power 18 watts to discharge a 

maximum of 1000liters/hour or 0.27liters/sec. 

 

 

Keywords: PLC (Programmable Logic Controller), Floodgates, DC motor,      

        water pump. 
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Puji dan syukur penulis panjatkan kehadirat Allah SWT atas semua berkat 

dan rahmat yang telah diberikannya, tak lupa pula Sholawat teriring Salam penulis 
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