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ABSTRAK 

ANALISA PERUBAHAN PUTARAN MOTOR INDUKSI TIGA FASA JENIS 

ROTOR SANGKAR TUPAI  DALAM KEADAAN PEMBEBANAN 

DAN MEMBANDINGKANNYA DENGAN PROGRAM 

MATLAB SIMULINK 

 

   (2016 : 40 Halaman + Daftar Gambar + Daftar Tabel +Lampiran) 

DENNY ANDRI 

061330310174 

Jurusan Teknik Elektro program Studi Teknik Listrik 

Politeknik Negeri Sriwijaya Palembang 

Motor induksi banyak digunakan pada industry. salah satu masalah yang sering 

terjadi dalam penggunaan motor induksi adalah tingginya arus start. dari masalah ini, 

maka penulis bermaksud melakukan penelitian masalah perubahan putaran motor 

induksi, dengan demikian dapat di ketahui kondisi dinamiknya yang di tinjau dari 

arus stator, kecepatan putaran rotor dengan torsi beban dan tanpa torsi beban. metode 

yang digunakan adalah  dengan melakukan pengukuran di Labolatorium Teknik 

Listrik Polsri dan menggunakan program simulasi matlab simulink. dengan kedua 

metode ini didapatkan perubahan arus stator meningkat dan putaran rotor menurun 

dengan kenaikan torsi beban. 

 

Kata kunci : motor induksi, kondisi dinamis,matlab Simulink. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



ABSTRACT 

ANALYSIS OF ROTATION CHANGES OF 3 PHASE INDUCTION MOTOR 

TYPE SQUIRREL CAGE ROTOR IN LOADED CONDITION 

AND COMPARE IT BY USING PROGRAM 

MATLAB SIMULINK 

 

   (2016 : 40 Page + Pictures List + Tables List  + Attachment ) 

DENNY ANDRI 

061330310174 

Electrical Engineering Department Of Electrical Engineering program 

State Polytechnic of Sriwijaya Palembang 

Induction motors are widely used in industry. one of the problems that often occur in 

the use of an induction motor is the high starting current. of these problems, the 

authors intend to conduct research induction motor rotation change issue, and is 

therefore in its dynamic condition known that in the review of the current stator, 

rotor rotation speed with a torque load and no load torque. the method used is to 

make measurements in laboratories Mechanical and Electrical POLSRI using 

Simulink matlab simulation program. with both methods obtained increased stator 

current changes and rotor rotation decreases with increasing load torque.     
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