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ABSTRAK 

PERBAIKAN FAKTOR DAYA UNTUK BEBAN RUMAH TANGGA 

SECARA OTOMATIS 

(2016 : 56 Halaman + Daftar Gambar + Daftar Tabel + Daftar Lampiran) 

 

Fadli Roby 

0613 3031 0891 

Jurusan Teknik Elektro Program Studi Teknik Listrik 

Politeknik Negeri Sriwijaya 

 
 

 Seiring dengan perkembangan teknologi saat ini yang sangat pesat salah 

satunya di bidang sistem kendali bahkan sudah masuk di kehidupan rumah tangga 

sehingga memunculkan keinginan untuk membuat sebuah alat yang bermanfaat di 

bidang kelistrikkan. Alat tersebut dibuat dengan konsep dapat digunakan dan 

bermanfaat bagi pengguna rumah tangga yaitu perbaikan faktor daya untuk beban 

rumah tangga secara otomatis dimana alat tersebut dapat dipantau dan dikendalikan 

dengan bantuan Arduino Uno secara otomatis dan Real Time adapun nilai cos 𝜑 

yang tercatat pada salah satu hasil pengukuran beban motor pompa sumur sebesar 

0.63 dan setelah dilakukan proses kompensasi menjadi 0.95 hasil tersebut 

membuktikan bahwa Arduino Uno dapat mendeteksi dan melakukan perbaikan 

faktor daya secara otomatis. 

 Perbaikan faktor daya untuk beban rumah tangga secara otomatis 

menggunakan bantuan dari sensor arus dan sensor tegangan sebagai Analog Input 

pada Arduino Uno untuk menentukan nilai kapasitas kapasitor yang dibutuhkan 

untuk memperbaiki kualitas faktor daya dan melakukan proses switching relay 

sebagai penghubung kapasitor secara paralel terhadap beban yang dapat 

menyebabkan buruknya nilai faktor daya, beban tersebut yaitu jenis beban yang 

bersifat induktif. 

 

Kata Kunci: Faktor daya, Cos 𝜑, Arduino Uno, Sensor Arus, Sensor Tegangan 
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ABSTRACT 

THE REPAIRS POWER FACTORS OF HOUSEHOLD 

AUTOMATICALLY 

(2016 : 56 Page + List of Figures + List of Tabel + List of Attechment) 

 

Fadli Roby 

0613 3031 0891 

Jurusan Teknik Elektro Program Studi Teknik Listrik 

Politeknik Negeri Sriwijaya 

 

Along with the current technological developments are very rapid one in the 

field of control systems has even entered in the domestic life that led to the desire 

to create a useful tool in the field of kelistrikkan. The device is made with the 

concept of usable and useful for household users, namely the improvement of power 

factor to load the household automatically where the unit can be monitored and 

controlled with the help of the Arduino Uno automatically and Real Time while the 

value cos recorded on one of the results of measurement load well pump motors of 

0.63 and after the compensation process became 0.95 these results prove that the 

Arduino Uno can detect and perform power factor correction automatically. 

Power factor improvement to the burden of household automatically use the 

help of a current sensor and a voltage sensor as an Analog Input on the Arduino 

Uno to determine the capacity of the capacitors needed to improve the quality of 

the power factor and make the process of switching the relay as connecting a 

capacitor in parallel to the load that can cause poor power factor value, such 

expenses are the type of inductive loads. 

 

Keyword: Power Factor, Cos 𝜑, Arduino Uno, Current Sensor, Voltage Sensor 
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