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Pengaturan kecepatan motor DC penguat sendiri dilakukan dengan tujuan agar 
kecepatan putaran motor tetap konstan meski dengan beban yang bervariasi, karena 
didunia industri khususnya banyak sekali menggunakan motor dengan berbagai macam 
beban. Agar mendapatkan hasil yang maksimal putaran pada motor, maka perlu 
dilakukan sebuah penelitian cara pengaturan kecepatan putaran motor, dan salah satunya 
adalah thyristor yang akan penulis bahas pada laporan akhit ini. Pengaturan kecepatan 
putaran motor arus searah penguat sendiri dengan menggunakan thyristor dilakukan 
dengan mengubah sudut penyalaan (α) dari thyristor. Pada penelitian ini sudut penyalaan 
(α) adalah 00

, 150, 300, 450, 600, 750, 900, 1050, 1200, 1350, 1500, 1650, 1800. Motor 
dibebani dengan torsi = 0 Nm, 0,05 Nm, 0,15 Nm, 0,35 Nm. Semakin besar sudut 
penyalaan (α) thyristor akan berbanding terbalik dengan tegangan jangkar motor (Va) dan 
arus jangkar motor (Ia) maka akan berpengaruh terhadap menurunnya kecepatan putaran 
motor arus searah penguat sendiri seri. 
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DC motor speed setting amplifier itself is done with the aim that the motor rotation speed 
remains constant even with varying loads, because the industrial world, especially a lot of 
use of motors with various loads. In order to obtain maximum results rotation on the 
motor, it is necessary to study how motor rotation speed settings, and one of them is a 
thyristor to be the author discussed in this akhit report. Setting direct current motor 
rotation speed amplifier itself by using thyristor is done by changing the firing angle (α) 

of the thyristor. In this study, the firing angle (α) is 00
, 150, 300, 450, 600, 750, 900, 1050, 

1200, 1350, 1500, 1650, 1800.  Motor saddled with a torque = 0 Nm 0.05 Nm, 0, 15 Nm 
0.35 Nm. The greater the firing angle (α) thyristor will be inversely proportional to the 

voltage of the motor anchor (Va) and the current anchor motors (Ia) it will affect on 
decreasing the direct current motor rotation speed amplifier own series. 
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