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ABSTRAK 

 

PENGGULUNGAN ULANG (REWINDING) 

MOTOR INDUKSI 3 FASA 0,128 KW 

 

(2016 : 58 Halaman + Gambar + Tabel + Lampiran) 

 

Ragil Imam Santoso 

0613 3031 0879 

Jurusan Teknik Elektro Program Studi Teknik Listrik 

Politeknik Negeri Sriwijaya 

 

Seiring dengan tumbuh dan berkembangnya industri di Indonesia, secara 

berangsur-angsur sudah banyak perusahaan yang mulai beralih menggunakan 

tenaga mesin yang disuplai oleh tenaga listrik, salah satunya adalah motor 

listrik. Banyak motor listrik yang mengalami kerusakan, hal tersebut 

mengakibatkan kinerja motor menjadi turun, maka kebutuhan akan proses 

perbaikan motor listrik yang benar sangat dibutuhkan. Salah satu proses 

perbaikan motor listrik yaitu rewinding atau penggulungan ulang kumparan 

pada stator atau rotor motor. Laporan akhir ini akan membahas bagaimana 

proses penggulungan ulang yang baik dan benar. Perhitungan dilakukan 

dengan perubahan parameter nilai torsi 0 Nm, dan torsi 0,5 Nm. Arus 

maksimum yang dihasilkan adalah sebesar 1,02 A. Daya  masukan yang 

dihasilkan adalah sebesar 0,075 KW untuk torsi 0 Nm, dan 0,191 KW untuk 

torsi 0,5 Nm. Daya keluaran untuk torsi 0,5 Nm adalah sebesar 0,128 KW. 

Efisiensi yang dihasilkan adalah sebesar 67%. Dari hasil perhitungan yang 

didapatkan, motor yang telah digulung ulang mengalami penurunan kinerja. 

 

 

 

Kata kunci : Motor listrik, penggulungan ulang, torsi 
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ABSTRACT 

 

REWINDING OF 3-PHASE 

INDUCTION MOTOR 0,128 KW 

 

(2016 : 58 Pages + Picture + Table  + Attachment) 

 

Ragil Imam Santoso 

0613 3031 0879 

Major of Electro Engineering Study Program of Electrical Engineering 

State Polytechnic of Sriwijaya 

 

Along with the growth and development of industries in Indonesia, gradually 

many companies are starting to switch to using mechanical power supplied by 

the electric power, one of which is an electric motor. Many electric motors 

were damaged, it could lead to motor performance to be down, then the need 

for the process of repair of electric motors which are very badly needed. One 

electric motor repair process is rewinding the stator coil or the rotor of the 

motor. This final report will discuss how the rewinding process is good and 

right. Calculations were performed with the change parameter value 0 Nm of 

torque, and a torque of 0.5 Nm. The resulting maximum current is 1.02 A. The 

input power is generated is equal to 0,075 KW to 0 Nm of torque, and 0.191 

KW to 0.5 Nm torque. Output power to a torque of 0.5 Nm is equal to 0.128 

KW. The resulting efficiency is 67%. From the calculation results obtained, 

the motor has been rewound decreased performance. 

 

 

 

Keyword : Electric motor, rewinding, torque 
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