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MOTTO DAN PERSEMBAHAN

MOTTO :
e ‘Usaha manusia adalah bermacam - macam yang

terpenting ialah mencari keridaan Allah SW.T

Usaha manusia beranekaragam untuk mencari
kebahagiaan dan kesuksesan dunia akhirat, maka Allah
Jjualah yang Memberi petunjuk untuk
mendapatkannya.

Hanya Allah semata yang memberikan
kenikmatan semata - mata karena kervidhaan, dan
niscaya kelak dia akan mendapat kesenangan yang
sempurna. ( Al Lail, Makkiyah Surah ke -92;21 Ayat )
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or if we wait for someone other time. We are the ones
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seeR.” ( Barack Obama )

“Perubahan tidak akan datang jika kita menunggu
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Mereka akhirnya menjadi juara karena menolak untuk



putus asa dengan kekalahan - kekalahan meveka. Dalam
prosesnya, para pemenang mengalami jatuh bangun. Hanya
orang - ovang yang tak kenal putus asa dengan kegagalan
yang dialami yang akan menjadi juara dan pemenang.
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ABSTRAK

Nama : RISKY MEINAKI

Konsentrasi Studi : Alat Berat

Program Studi : Teknik Mesin

Judul L.A : Rancang Bangun Simulasi Kerja Mobile Gantry

Crane dengan Sistem Otomatis.

(2016: 24 + 100 Halaman + Daftar Gambar + Daftar Tabel + L ampiran)

Sejalan dengan perkembangan ilmu pengetahuan dan teknologi pada era modern
sekarang, banyak sekali simulasi-simulasi yang telah diciptakan, baik dalam
bentuk simulasi dalam layar ataupun simulasi dalam ukuran prototype.

Prinsip kerja pada alat simulasi ini yaitu menggunakan motor listrik sebagai
penggerak utama. Alat ini dapat melakukan pergerakkan umum yang pada Rubber
tryreed gantry (RTG) crane. Pergerakannya meliputi kerja dari hoist dan trolley.

Kata kunci : rancang bangun, rubber tyred gantry crane, hoist and trolley.



ABSTRACT

Name : Risky meinaki

Concentration Study : Heavy Equipment

Department Study : Mechanical Engineering Program

Title Final Report : The Design and Simulation of movement is work
on Mobile Gantry Crane with Otomatis Systems

(2016: 24 + 100 Pages + Draw List + Table List + Enclosure)

In line with the development of science and technology in the modern era right
now, a lot of simulations that have been created, both in the form of simulation on
the screen or in the size of the prototype simulation.

The working principle in this simulation tool that uses a electric motor drive. This
tool can do a general movement in the actual rubber tyred gantry. There are
movement use hoist and trolley.

Key word : Design and Simulation, rubber tyred gantry crane, hoist and trolley
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