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ABSTRAK 

APLIKASI SENSOR ULTRASONIK HC-SR04 PADA RANCANG 
BANGUN DETEKSI KECEPATAN DAN PENGHITUNG  

JUMLAH KENDARAAN BERBASIS ARDUINO UNO 
  

(2016 : xvi + 71halaman + 49gambar + 12tabel + 9lampiran) 

 
ENGGAR WICAKSONO 
0613 3032 0205 
JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 
PROGRAM STUDI TEKNIK ELEKTRONIKA 
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 
 
 

Rancang bangun deteksi kecepatan dan penghitung jumlah kendaraan 
berbasis arduino uno menggunakan sensor ultrasonik HC-SR04 ini dibuat untuk 
mengurangi penyebab terjadinya kecelakaan dan dapat dengan mudah melihat 
kecepatan kendaraan yang melewati jalan tersebut masih dalam ketentuan yang 
telah ditetapkan serta mengetahui jumlah kendaraan yang melewati jalan tersebut. 
Perangkat ini merupakan simulasi untuk mendeteksi kecepatan dan penghitung 
jumlah kendaraan. Sistem ini akan bekerja ketika sebuah kendaraan melewati 
jalan yang telah dipasang dua buah sensor ultrasonik HC-SR04. Sensor ultrasonik 
HC-SR04 ini digunakan sebagai pendeteksi kecepatan kendaraan dan satu buah 
sensor ultrasonik yang kedua digunakan untuk mengetahui jumlah kendaraan 
yang melintas lalu semua data tersebut akan diolah oleh arduino uno dan akan 
menghasilkan output berupa tampilan kecepatan dan jumlah dari kendaraan 
tersebut pada LCD. Ketika sebuah kendaraan melewati jalan dengan melebihi 
batas kecepatan maksimum yang telah diatur maka sensor ultrasonik akan 
mendeteksi kecepatan kendaraan tersebut. kemudian mengirimkannya ke arduino 
uno lalu ditampilkan melalui LCD, serta Modem Wavecom akan mengirimkan 
sms berupa kecepatan kendaraan yang melebihi batas kecepatan maksimum yang 
telah diatur.  

 
 
 
Kata kunci : Sensor Ultrasonik HC-SR04, Arduino Uno, LCD, Modem Wavecom, 

Kecepatan, Jarak, Waktu, SMS.  

 



6 
 

 

ABSTRACT 
APPLICATION OF HC-SR 04 ULTRASONIC SENSOR ON THE DESIGN 

OF SPEED DETECTION AND COUNTER OF VEHICLE  
BASED OF ARDUINO UNO 

  
(2016 : xvi + 71pages + 49pictures + 12tables + 9appendixs) 

 
ENGGAR WICAKSONO 
0613 3032 0201 
ELECTRICAL ENGINEERING 
ELECTRONIC ENGINEERING 
STATE POLYTECHNIC OF SRIWIJAYA 
 
 

The design of the detection speed and the counter number of vehicles 
based arduino uno using ultrasonic sensor HC-SR04 is made to reduce the causes 
of accidents and can easily see the speed of vehicles passing through the road is 
still in the conditions set and to know the number of vehicles passing through the 
road. This device is a simulation to detect the speed and calculating the number of 
vehicles. This system would work when a vehicle passes the road that had been 
installed two HC-SR04 ultrasonic sensor. HC-SR04 ultrasonic sensor is used as a 
vehicle speed detection and a second ultrasonic sensors are used to determine the 
number of passing vehicles and all the data will be processed by the arduino uno 
and will generate output to see the speed and the number of such vehicles on the 
LCD. When a vehicle passes the road by exceeding the maximum speed limit that 
has been set then the ultrasonic sensor detects the speed of the vehicle. then send 
it to arduino uno then displayed through the LCD and Wavecom modem will send 
sms form vehicle speed exceeds the maximum speed limit has been set. 
 
Keyword : HC-SR04 Ultrasonic Sensor, Arduino Uno, LCD, Modem Wavecom, 
Speed, Distance, Time, SMS. 
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