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ABSTRAK 

 

RANCANG BANGUN CONVEYOR PADA ALAT PENGISI MINUMAN 

OTOMATIS DENGAN KECEPATAN PUTARAN MOTOR DC  

(DIRECT CURRENT) PADA PLC (PROGRAMMABLE  

LOGIC CONTROLLER) 

 
(2016; 63 Halaman + xiv halaman + Daftar Pustaka + Lampiran) 

 

 
DWI SEPTERINA 

TEKNIK ELEKTRO 

TEKNIK ELEKTRONIKA 

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

Rancang bangun konveyor pada alat pengisi minuman otomatis menggunakan 

konveyor yang digerakkan oleh motor DC 12 Volt. Maka dibuatlah rangkaian 

sistem kontrol kecepatan motor DC dengan menggunakan driver dual H-Bridge 

mosfet. Motor DC tersebut diatur nilai pwmnya menggunakan arduino uno, dengan 

tujuan agar motor DC berputar secara konstan. Nilai tegangan dan arus tidak 

berubah pada saat konveyor tanpa beban dengan nilai tegangan sebesar 12,5 V dan 

arus 0,07 A. Nilai tegangan dan arus akan terjadi perubahan dalam rentang waktu 

yang diambil antara 1s sampai dengan 60s ketika konveyor diberi beban, maka nilai 

tegangan yang terukur pada waktu 1s menunjukkan tegangan 11V dengan arus 

0,063A, pada waktu 10s – 60s pada pengukuran konveyor dengan beban terjadi 

kenaikan tegangan dari 11,2 V menjadi 12V dan dengan nilai arus sebesar 0,064 A 

menjadi 0,07 A. Dari nilai tersebut dapat dilihat terjadi kenaikan arus dan tegangan 

yang menunjukkan adanya hokum ohm dimana tegangan (V) sebanding dengan 

Arus (I), jika nilai tegangan mengalami kenaikan maka nilai arus juga akan naik. 

 

 

Kata kunci: Motor DC, Arduino Uno, Mosfet, Konveyor 
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ABSTRACT 

 

DESIGN OF CONVEYORS ON AUTOMATIC DRINKING FILLER WITH 

DC (DIRECT CURRENT) MOTOR ROTATION SPEED ON PLC 

(PROGRAMMABLE LOGIC CONTROLLER) 

(2016; 63 Page + xiv page + Refference + Attachment) 

 

 
DWI SEPTERINA 

ELECTRICAL ENGINEERING 

ELECTRONICS ENGINEERING 

STATE POLYTECHNIC OF SRIWIJAYA 

 

Design of conveyors on automatic drinking filler machine using conveyors who 

moved with 12 volt DC motor. We have made a circuit of DC motor speed control 

system using dual H-bridge mosfet driver. The PWM of DC motor is setting using 

Arduino UNO, for the purpose to make the rotation of DC motor to be constant. 

The value of voltage and current is not changed when the conveyors have no load 

with the value of voltage and current are 12,5 V and 0,07 A. The value of voltage 

and current will be changed with the range of time is taken between 1 s until 60 s 

when the conveyors have load, then the value of voltage who measurable in 1 s 

showing the voltage on 11 V with the value of current is 0,063 A. On 10 s until 60 

s when the conveyors have load, the value of voltage who measurable have an 

increase from 11,2 V to be 12 V with the value of current is 0,064 A to be 0,07 A. 

From this, we can see that the increase of the current and voltage is happened that 

showing there is ohm law where the voltage (V) is comparable with current (I), if 

the value of the voltage have increase then the value of current have increase too. 

 

 

Keyword : DC Motor, Arduino UNO, Mosfet, Conveyors. 
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