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Abstrak 

 

Motor induksi adalah alat listrik yang mengubah energi listrik menjadi 

energi mekanik. Motor induksi memiliki kelebihan dan kekurangan. Kekurangan 

yang dimiliki motor induksi yaitu timbulnya arus mula yang besar yang 

mengakibatkan pengurangan tegangan pada saluran sehingga akan menganggu 

peralatan lain yang dihubungkan pada saluran yang sama. Agar hal itu tidak 

terjadi, maka motor diperlukan dengan pengasutan soft starting . Soft starting 

dilakukan dengan menggunakan komponen elektronika daya yaitu thyristor yang 

terpasang anti parallel pada rangkaian belitan stator untuk mengatur tegangan 

motor induksi secara bertahap, sedangkan tegangan masukan motor induksi diatur 

dengan pengaturan sudut penyearah pada thyristor dengan waktu tertentu. Sudut 

penyearah diatur oleh kontrol unit 6 pulsa. Besar tegangan masukan motor induksi 

saat motor terhubung star dengan pengaturan sudut penyearah 180
o
 yaitu 230 V 

sedangkan tegangan keluaran motor induksi saat motor terhubung star dengan 

pengaturan sudut penyearah 0
o
 yaitu 0 V. Besar tegangan masukan motor induksi 

saat motor terhubung delta dengan pengaturan sudut penyearah 180
o
 yaitu 218 V 

sedangkan tegangan keluaran motor induksi saat motor terhubung star dengan 

pengaturan sudut penyearah 0
o
 yaitu 0 V. 

 

Kata kunci : Motor induksi 3 fasa, soft starting, thyristor. 

 

mailto:julian.argandhi@yahoo.co.id


v 
 

ANALYSIS OF SOFT STARTING 3 PHASE INDUCTION  

MOTOR STARTING  

 

Julian Argandhi 

Program Studi Teknik Listrik Politeknik Negeri Sriwijaya Palembang 

Jl. Srijaya Negara Bukit Besar Palembang 30139 

Telpon : +62711353414  Fax : +62711355918 

Email : julian.argandhi@yahoo.co.id 

Abstract 

 

An induction motor is an electrical device that converts electrical energy 

into mechanical energy. Induction motors have advantages and disadvantages. 

Weaknesses of current induction motor is the onset of the first major result in the 

reduction of stress on the channel that will disrupt other equipment connected to 

the same line. So that it does not happen, then the soft starting of motors is needed 

with starting. Soft starting is done by using power electronics components are 

anti-parallel thyristors mounted on the stator winding circuit to regulate the 

voltage gradually induction motor, induction motor while the input voltage is set 

by setting the angle of the thyristor rectifier at a certain time. The angle is set by 

the control unit rectifier 6 pulses. Large output voltage induction motor when the 

motor is connected star with rectifier 180
o
 angle setting of 230 V while the output 

voltage induction motor when the motor is connected star with rectifier 0
o
 angle 

setting is 0 V. The output voltage large induction motor when the motor is 

connected star with 180
o
 angle setting rectifier is 218 V while the output voltage 

induction motor when the motor is connected star with rectifier 0
o
 angle setting is 

0 V.   

  

Keywords: 3-phase induction motors, soft starting, thyristor. 
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