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ABSTRAK

RANCANG BANGUN PENGATUR SUHU DAN PENGISI AIR BAK 

OTOMATIS MELALUI SHORT MESSAGE SERVICE (SMS)

(2016 : xvi + 52 halaman + Daftar Gambar + Daftar Tabel + Lampiran)

GINTA RESTU
0613 3033 0272
TEKNIK ELEKTRO PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Pengatur suhu dan pengisi air bak otomatis merupakan alat yang digunakan dalam 
mempermudah pengisian dan memanaskan air mandi pada bak penampungan 
secara otomatis. Alat ini dirancang dengan sitem kendali menggunakan ponsel, 
sehingga dapat dikendalikan jarak jauh meskipun sedang tidak berada dirumah.
Rangkaian ini terdiri dari perangkat keras dan perangkat lunak. Perangkat keras 
yang digunakan berupa Arduino uno, power supply, IC, sensor jarak ultrasonik, 
sensor suhu DHT11, modem wavecom, relay, pompa akuarium, dan heater. 
Sedangkan perangkat lunak yang digunakan yaitu software Arduino dengan 
bahasa pemrograman berupa bahasa C. Cara kerja rangkaian ini yaitu dengan cara 
megirimkan SMS berupa #b1 untuk menyalakan pompa akuarium dan #b0 untuk 
menyalakan heater. Sensor jarak ultrasonik akan bekerja pada saat jarak air pada 
bak penampungan <=3cm dan pompa pengisi air akan berhenti secara otomatis. 
Begitu juga dengan sensor suhu DHT11, sensor suhu akan bekerja saat temperatur 
>34ºC dan heater akan berhenti memanaskan air pada bak penampungan secara 
otomatis.

Kata kunci: Sensor jarak ultrasonik, Sensor suhu DHT11, Arduino Uno.
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ABSTRACT

DESIGN OF TEMPERATURE CONTROL AND AUTOMATIC 

RESERVOIRS FILLER WITH SHORT MESSAGE SERVICE (SMS)

(2016 : xvi + 52 pages + list of figures + list of tables + attachments)

GINTA RESTU
0613 3033 0272
ELECTRICAL ENGINEERING DEPARTMENT
MAJORING TELECOMMUNICATION ENGINEERING
POLYTECHNIC OF SRIWIJAYA

Temperature control and automatic reservoirs filler is a tool used to make filling 
and heating the water bath in the tank automatically. The tool is designed with a 
control system using the phone, so it can be controlled remotely even when you're 
not home. It consists of hardware and software. The hardware used in the form of 
Arduino Uno, power supply, IC, ultrasonic distance sensor, temperature sensor 
DHT11, wavecom modem, relay, aquarium pump, and heater. While software 
used is a software Arduino and programming such as Bahasa C . The Procedures 
of this circuit is by way of SMS sends either # b1 to turn on the aquarium pump 
and # b0 to turn on the heater. Ultrasonic distance sensor will work when the 
water within the tank <= 3cm and water filler pump will stop automatically. 
Therefore with DHT11 temperature sensor, temperature sensor will work when 
the temperature> 34ºC and heater will stop heating the water in the tank 
automatically.

Keyword : Ultrasonic distance sensor, Temperature sensor DHT11, Arduino Uno
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