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ABSTRAK

PROTOTYPE SISTEM PENGAMANAN DAN PENGENDALIAN MESIN
KENDARAAN MENGGUNAKAN TEKNOLOGI GPS MELALUI ANDROID

(2016 :xv + 80 Halaman + 10 Tabel + 52 Gambar + 14 Lampiran+ Daftar
Pustaka)
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061330330287

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO

PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI
POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA

Seperti yang kita ketahui bahwa Global Positioning System(GPS) merupakan
sistem navigasi satelit gratis yang dikembangkan oleh Departemen Pertahanan
Amerika Serikat. Sistem ini menggunakan 24 satelit yang mengirimkan sinyal
gelombang mikro ke Bumi. Sinyal tersebut diterima oleh alat penerima
dipermukaan Bumi dan digunakan untuk menentukan posisi, kecepatan, arah, dan
waktu. Lalu kemudian dengan memanfaatkan GPS kita dapat dengan mudah
mengetahui letak posisi kendaraan Kita.

Sistem pengaman dan pengendalian mesin kendaraan ini dan android sebagai
perantara untuk melihat lokasi keberadaan kendaraan menggunakan aplikasi
google Map, agar kita dapat lebih mudah mengetahui letak posisi kendaraan
tersebut. Lalu pada pengamanan dan pengendalian mesin kendaraannya di atur
oleh sim 900 karna ketika sensor getar bergerak secara otomatis modul sim 900
akan mengirimkan pemberitahuan bahwa kendaraan tersebut mengalami bahaya
atau keadaan berjalan,selain itu pada LCD di kendaraan juga menampilkan
pemberitahuan mesin on atau off, dalam rangkaian mikrokontroler yang
terpasang, akan memerintah nantinya sistem bekerja dan sebagai pengatur sistem
pengendali jalannya modul menuju pemiliki handphone disini handphone juga
berfungsi sebagai mati hidupnya mesin dengan memanggil sekali otomatis mesin
tersebut mati lalu jika memanggil sekali lagi mesin tersebut akan hidup kembali.

(Kata kunci : Modul SIM A900, GPS GPRS, Mikrokontroler ATMegal6, androi Google
Maps.)



ABSTRACT

PROTOTYPE SECURITY SYSTEM AND CONTROLLER VEHICLE
MECHINE USING GPS TECHNOLOGY VIA ANDROID

(2016 : xv + 80 Pages + 10 Tables + 52 Pictures + 14Enclosure + List of
Refferences)
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ELECTRICAL ENGINEERING DEPARTMENT
MAJORING TELECOMMUNICATION ENGINEERING
POLYTECHNICOF SRIWIJAYA

As we know that the Global Positioning System (GPS) is a satellite navigation
system developed by the free US Department of Defense. This system uses 24
satellites that transmit microwave signals to Earth. The signal is received by a
receiver on the surface of the Earth and is used to determine the position, speed,
direction and time. Then by utilizing the GPS we can easily locate the position of
our vehicles.

The security system and controlling the vehicle engine and android as an
intermediary to see the location of the vehicle using the Google Map application,
so that we can more easily locate the position of the vehicle. Then on securing and
controlling engine vehicle managed by sim 900 because when the sensor shakes
moved automatically module sim 900 will send a notification that the vehicle is
subjected to danger or running state, in addition to the LCD in the vehicle also
displays a notification engine on or off, in a series microcontroller installed, will
govern the system will work and as a regulator of the system controller module
running towards the owner of the mobile phone here also serves as his death by
calling the machine automatically once the machine is dead, and if the call once
again the machine will come back to life.

(Kata Kunci : Modul SIM A900, GPS GPRS, Mikrokontroler ATMegal6, android ,
Google Maps.)
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