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ABSTRAK 

 

SISTEM DTMF SEBAGAI PENGENDALI JARAK JAUH PADA 

RANCANG BANGUN PERANGKAT KERAS ALAT PENGHANCUR 

SAMPAH ORGANIK PENGHASIL PUPUK PADAT 

 

(2016 : xvii + 65halaman + 46gambar + 6tabel + 11lampiran) 

 

MARTHA EVITA SARI 

0613 3033 0994 

JURUSAN TEKNIK ELEKTRO 

PROGRAM STUDI TEKNIK TELEKOMUNIKASI  

POLITEKNIK NEGERI SRIWIJAYA 

 

Jumlah penduduk yang terus meningkat menyebabkan aktivitas penduduk 

semakin meningkat pula sehingga jumlah limbah berupa sampah kian bertambah 

banyak setiap harinya. Dari berbagai cara yang dapat dilakukan untuk mengatasi 

masalah sampah, salah satunya adalah dengan mengolah sampah organik menjadi 

pupuk padat. Proses pengolahan sampah organik ini cukup mudah dan sederhana, 

namun sebagian besar masyarakat umum masih enggan melakukannya karena 

mereka menganggap hal tersebut sangat merepotkan. Dari permasalahan ini 

timbul solusi yang efektif terhadap pembuatan pupuk padat menggunakan alat 

penghancur sampah organik yang dapat dikendalikan melalui jarak jauh, sehingga 

kita dapat mengendalikan alat penghancur sampah dimanapun kita berada. Alat 

penghancur sampah organik ini digerakkan menggunakan motor AC sinkron yang 

dilengkapi dengan dua sensor photo transistor. Sensor pertama berfungsi sebagai 

sistem proteksi dan yang kedua berfungsi sebagai penghemat daya. Sensor akan 

mengirim sinyal input ke mikrokontroler lalu sinyal outpunya masuk ke DTMF. 

DTMF berfungsi sebagai pengendali jarak jauh melalui ponsel. DTMF berfungsi 

sebagai pengendali jarak jauh melalui ponsel. Ketika dilakukan panggilan suara 

dan menekan keypad 1 maka alat akan bekerja dan apabila menekan keypad 2 

maka alat akan berhenti bekerja. Alat ini mengunakan tegangan AC 220 Volt yang 

diturunkan menjadi 12 Volt dan diubah menjadi tegangan DC melalui inverter. 

Untuk menyelesaikan proses pembuatan pupuk padat dari cacahan sampah 

organik dibutuhkan waktu fermentasi menggunakan bahan kimia Em4 selama 4-5 

hari. 

    

 

Kata kunci : DTMF, Sampah Organik, Motor Sinkron, Sensor Photo Transistor, 

Mikrokontroler ATMega 128, Pupuk Padat 
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ABSTRACT 

 

DTMF SYSTEM AS A HARDWARE DESIGN CONTROLLER TO CUT 

OFF AN ORGANIC TRASH AND PRODUCING A SOLID FERTILIZER 

 

(2016 : xvii + 65pages + 46pictures + 6tables + 11appendixs) 

 

MARTHA EVITA SARI 

0613 3033 0994 

ELEKTRICAL ENGINEERING DEPARTMENT 

PROGRAM STUDY OF TELECOMUNICATION ENGINERRING  

POLITECHNIC OF SRIWIJAYA 

 

When the population continues to increase, the activities of the population 

will be increase too. It makes the amount of garbage growing faster each day. 

Many ways that can we do to solve the garbage problem, one of that is processing 

the organic waste into solid fertilizer. Exactly, Organic waste treatment process is 

quite easy and simple but majority people are still refuse to do so because they 

consider the way is too difficult. From this problem we can find an effective 

solution to produce a solid fertilizer using organic waste crusher that can be 

controlled via mobile phone, so we can control the crushing tool wherever we are. 

Organic waste crusher is driven using AC synchronous motor that equipped with 

two sensors photo transistors. The first sensor serves as a protection system and 

the second one serves as a power saver. The sensors will send an input signal to 

the Microcontroller ATMega 128 then the output signal to DTMF. DTMF has a 

function as a remote control via mobile phone. We can control the crushing tool 

using DTMF system from mobile phone. When we make a voice calls and press 

keypad number 1 the tool will work and when we press keypad number 2, the tool 

will stop working. This tool uses 220 Volt AC voltages which was reduced until 

12 Volts and then converted into DC voltage through an inverter. To make a 

perfect solid fertilizer from organic waste need a fermentation time for 4-5 days 

with Em4. 

 

 

Keywords: DTMF, Organic Waste, Synchronous Motor, Sensor Phototransistor,  

Microcontroller ATMega 128, Solid Fertilizer  
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