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1. Judul Laporan Akhir
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Cara Kerja Robot Pembawa Barang Kendali Otomatis

Prinsip kerja robot kendali otomatisnya. Robot ini akan berjalan sesuai
dengan garis hitam dengan menggunakan sensor photodioda untuk membaca garis
tersebut. Photodioda ini menggunakan led warna putih sebagai pemantulnya.
Ketika photodioda ini terkena cahaya putih maka resistansi akan kecil sehingga
nilai kondisi nya adalah 0, sedangkan ketika led terkena garis hitam, maka
resistansi dari photodioda akan tinggi sehingga garis akan terbaca nilai 1.
Kemudian ketika sharp GP bernilai 1 maka servo akan menjepit dan mengangkat
barang hingga servo menemukan kondisi sensor hitam=11111, maka motor akan
berhenti dan servo akan lepas. Sebelum dimulai kondisi otomatis, dicek terlebih
dahulu sensornya sudah terdeteksi semua atau belum. Dengan menekan tombol

cek sensor.

Cara Instalasi Software Arduino Mega IDE
a. Instalasi Program IDE

Sebelum memulai program, terlebih dahulu kita harus menginstal program
IDE pada komputer atau laptop. Cara menginstal program ini tidak terlalu sulit,
bahkan untuk pemula dibidang programming. Berikut beberapa langkah untuk
menginstal program IDE. Setelah memiliki master program IDE dan membuka

file maka akan keluar tampilan jendela seperti dibawah ini :
o0

#98, Please review the license agreement before installing Arduino. If you
o0 accept all terms of the agreement, dick I Agree.

GNU LESSER GENERAL PUBLIC LICENSE A
Version 3, 29 June 2007
Copyright (C) 2007 Free Software Foundation, Inc. <http://fsf.ora/>

Everyone is permitted to copy and distribute verbatim copies of this license
document, but changing it is not allowed.

This version of the GNU Lesser General Public License incorporates the terms
and conditions of version 3 of the GNU General Public License, supplemented
by the additional permissions listed below.

v

Cancel W I Agree

Tampilan Pembuka Instalasi Program



Setelah keluar tampilan seperti ini langsung klik “I Agree” pada layar
untuk melanjutkan proses instalasi. Setelah itu akan keluar tampilan selanjutnya :

W8y, Check the components you want to install and uncheck the components
0 you don't want to install. Click Next to continue.

Select components to install: Install Arduino software
Install USB driver

Create Start Menu shortcut
Create Desktop shortcut
Assodiate .ino files

Space required: 397.3MB

Cancel Mullsoft Install System vz, 46 < Back I Next > |

Tampilan untuk memilih komponen yang diinstal

Tampilan ini berfungsi untuk memilih komponen-komponen yang akan
kita instal. Tampilan selanjutnya seperti dibawah ini :

By Setup will install Arduino in the following folder. To install in a different
folder, click Browse and select another folder. Click Install to start the
installation.

Destination Folder

I C:\Program Files (x86)\Arduino Browse... I

Space required: 397.3MB
Space available: 41.8GB

Cancel I < Back Install

Tampilan untuk Penempatan File Program

Tampilan ini berfungsi untuk penempatan file program bila telah selesai
diprogram. Biasanya langsung di atur secara otomatis dilokasi disk C:/program
files/Arduino. Bila telah selesai diatur lalu tekan next. Tampilan selanjutnya
seperti dibawah ini :



€9 Arduino Setup: Installing —

Extract: emd_wl.c
.C: =

Show details |

Layar Proses Instal Program

Pada layar ini menampilkan proses instaling program yang berlangsung
beberapa waktu. Jika proses instal telah selesai maka akan keluar tampilan

berikut:
€ Arduino Setup: Completed —

-

Fompleted
Show details |

Layar Selesai Instal Program

Layar ini memberitahukan bahwa program telah selesai diinstal dan siap
digunakan. Selesai tekan tombol finish. Langsung kembali ke dekstop komputer

atau laptop dan klik program Arduino. Tampilan ini dan program siap digunakan :
File Edit Sketch Tools Help

sketch_julD4a

1
po
<

1
2

void setup() { A
// put your setup code here, to run once:

}

void loop() {
// put your main code here, to run repeatedly:

Tampilan Program Arduino IDE



b. Cara Meng-upload program pada Arduino IDE
Sebelum anda mengkompilasi dan meng-upload program ke arduino,
IDE

menggunakan dan port serial arduino anda terhubung ke. Mengidentifikasi

anda harus mengkonfigurasi dua hal dalam jenis Arduino anda
jenis arduino mudah, karena dicetak di papan tulis, jenis populer adalah Uno,
Duemilnove, Diecimila, Nano, Mega Mini, NG, BT, Lilypad, Pro atau pro
mini. Dalam beberapa kasus anda juga harus memeriksa apa mikrokontroler
arduino anda menggunakan Atmega 1280 atau sebuah Atmega 2560. Anda dapat
menemukan jenis mikrokontroler dicetak pada mikrokontroler itu sendiri. Ketika
anda telah mengidentifikasi dengan tepat jenis arduino anda. Memilih dari

menu tools>board.

@ sketch_juloda | Arduino 1.6.9 - [m} X
File Edit Sketch Tools Help
E Auto Format Ctrl+T
Archive Sketch

sketch_jul04a Fix Encoding & Reload

Get Board Info

Programmer: "AVRISP mkil"

Burn Bootloader

Arduino/Genuino Mega or Mega 2560, ATmega2560 (Mega 2560) on COM17

1 void setug Serial Monitor Ctrl+ShiftsM |
/BEE Y Serial Plotter CtrlsShift+L
! Board: "Arduino/Genuino Mega or Mega 2560" Boards Manager...
o Processor: "ATmega2560 (Mega 2560)" Arduino AVR Boards
// put y Port Arduino Yun

Arduino/Genuino Uno

Arduino Duemilanove or Diecimila
Arduino Nano

Arduino/Genuino Mega or Mega 2560
Arduino Mega ADK

Arduino Leonardo
Arduino/Genuino Micro

Arduino Esplora

Arduino Mini

Arduino Ethernet

Arduino Fio

Arduino BT

LilyPad Arduino USB

LilyPad Arduino

Arduino Pro or Pro Mini

Arduino NG or older

Arduino Robot Control

Arduine Robot Motor

Arduino Gemma

Tampilan pemilihan jenis board pada program IDE

Tampilan diatas menunjukkan pemilihan jenis board Arduino Mega,
karena arduino mega mempunyai dua jenis processor maka kita harus memilih
jenis processor yang sesuai dengan yang kita gunakan. Langkahnya sebagai

berikut klik tools>processor.



@& sketch_juldda | Arduino 1.69 - o X

File Edit Sketch Tools Help

Auto Format Ctrl+T
Archive Sketch
skeich_julD4a Fix Encoding & Reload
L void SSTUE  Serial Monitor Ctrl+ShiftsM [
/PUE T Serial Plotter CtrlsShift+L
413 | Board: "Arduino/Genuino Mega or Mega 2560" >
+ vosd 1oop(| Processon "ATmega2560 (Mega 2560)" 18] ATmegased (Mega 2560) |
/7 put 3 Port | ATmegal2e0 |
D

Get Board Info

Programmer: "AVRISP mkil" >

Burn Bootloader

Tampilan pemilihan jenis procesor pada program IDE

Tampilan diatas menunjukkan pemilihan processor untuk Arduino Mega
2560. Selanjutnya adalah pemilihan port yang akan digunakan, tools>port.

0 shemch jpil%a | Ardune 165 - a ®
Fie Edet Shetch Tooh Hep
it Farmat T
Archiee Shetch I
e Fin Ercoding i Rekoad
{ Savial Mariton CorleShaftshd ™
Sl gt Ctrl = Sl e L

Bossd “Arduing)(esing Mega or Megs Hd™
Pristesiar "ATmegal 360 (Mega 25801
Post: “COMI"

)
Ed J
Programmer: *AVFISP mbdl” :_1: —

B Eoathogder

Tampilan pemilihan port pada program IDE

Tampilan diatas menunjukkan pemilihan port pada COM . Kemudian
Lakukan proses verify pada program yang sudah benar dengan mengklik icon

verify pada toolbars.



cetch uses 2,598 bytes (1%) of program storage spa

al variables use 55 bytes (0%) of dynamic mem

Arduino/Genuino Mega or Mega 2560, ATmega2560 (Mega 2560) on COM17

Tampilan program yang sudah berhasil di compile

Tampilan diatas menunjukkan bahwa program tersebut sudah benar
dengan indikasi tulisan “Done compiling”, jika program salah maka akan tampil
tulisan error. Jika sudah berhasil meng-compile program, maka kita tinggal meng-

upload program dengan mengklil icon upload.



| € pastibiso | Arduino 1.6.6 - o X

File Edit Sketch Tocols Help

pastibiso

hiﬂclude <LigmidCrystal.h> ~
#include <Servo.h>

LigqmidCry=tal led(&, 9, 10, 11, 12, 13):

#¢include «<P52X 1ibk.h> //for wl.6

#define P32 _DAT 4 J/14
#define P52_CMD & //15
#define P32 _SEL 5 F/1a&
#define P52_CLK 7 fr17
#defiine pressures falae
#define rumble false

P52X ps2x; // create P52 Controller Class

]
[=]
==

int error
byvte type = 0:
byte wibrate = 0p

anuing hMega or Mega 2560, ATmega2560 | 0 on COMMZ

Tampilan program yang sedang diupload



Cara Pengoperasian Alat
Berikut dibawah ini adalah cara penoperasian robot pembawa barang pada
kendali otomatisnya :
1. Hidupkan terlebih dahulu power on nya pada sisi samping robot.

2. Kemudian pilih tombol 1, untuk memilih menu cek sensor.

4. Jika telahkembali kemenu utama, pilih tombol 2 untuk menuju ke menu

otomatis.

5. jika robot telah selesai menjalankan programnya. Kembali kemenu awal,

dan matikan daya dengan menekan tombol off.



