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Heria Lusyana 

0613 3033 0970 
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Progran Studi Teknik Telekomunikasi 

Politeknik Negeri Sriwijaya 

 

 

Kereta api merupakan salah satu sarana transportasi darat yang dapat menjadi 

alternatif pilihan masyarakat. Kereta api adalah transportasi angkutan massal 

terdepan yang umumnya terdiri dari lokomotif (kendaraan dengan tenaga gerak 

yang berjalan sendiri) dan rangkaian gerbong. Salah satu kekurangan kurangnya 

perhatian pemerintah dan pegawai dalam menjaga perlintasan palang pintu kereta 

yang berada dijalan raya, maka dibuatlah rancangan Simulasi Palang Pintu Kereta 

Otomatis menggunakan wireless dan voice record. Permasalahan yang akan 

dibatasi oleh penulis dalam penulisan tugas akhir ini adalah bagaimana mernacang 

simulasi palang pintu kereta api otomatis menggunakan wireless dan voice record 

sebagai referensi rancangan palang pintu kereta. Tujuannya adalah untuk 

menciptakan suatu alat yang dapat digunakan sebagai referensi untuk merancang 

palang pintu kereta. Bermanfaat bagi perancang palang pintu kereta api sebagai 

referensi. Rancangan simulasi ini menggunakan sensor infrared sebanyak dua 

buah, ic 2272, 315 MHz 4 chanel wireless RF remote control Transmitter 

Receiver module, menggunakan motor servo untuk membuka dan menutup palang 

pintu kereta dan menggunakan voice record  dengan IC ISD 1820. Palang pintu 

kereta akan membuka dan menutup jika kereta yang lewat menggenai atau 

melintas didepan sensor infrared dan dengan waktu yang bersamaan juga akan 

terdengar suara peringatan berupa ”kereta akan melintas” dan pada saat palang 

pintu kereta terbuka akan terdengar suara “selamat jalan”. 

 

Kata kunci : palang pintu kereta, wireless, transmitter, receiver, 

mikrokontroller, sensor infrared 
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The train is one of the facility of land transportation that can be an alternative 

choice for the peoples. Rail is the leading mass transportation which generally 

consists of a locomotive (vehicles with a kinetic energy that runs its own) and a 

series of carriages. One drawback of the lack of attention from governments and 

employees in maintaining a doorstop train crossings that are on the highway, then 

made the design of Automatic Train Simulation cross train using wireless and 

voice record. The issues to be restricted by the author in this thesis is how design 

the train simulation latch automatically using wireless and voice record as a 

design reference of the doorstop train. The goal is to create a tool that can be 

used as a reference for designing the train doorstop. It becomes the beneficial to 

doorstop train designers as a reference. The design of this simulation using an 

infrared sensor by the two integrated circuit 2272, 315 MHz 4 channels RF 

wireless remote control Receiver Transmitter module, using servo motors to open 

and close the latch train and use the voice record with the IC ISD 1820. Cross 

train doors will open and shut down if the train touch or pass in front of the 

infrared sensor and at the same time will also sound a warning in the form of  

"kereta akan melintas" and when the train doors open bar will sound "selamat 

jalan". 

 

Keywords: doorstop train, wireless, transmitter, receiver, microcontroller, 

infrared sensor 
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