DAFTAR PUSTAKA

Bishop, Owen. 2004. Dasar-dasar Elektronika. Jakarta : Erlangga.

Bolton, W.2006.Sistem Instrumentasi dan Sistem Kontrol .Jakarta : Penerbit
Erlangga.

Budiharto, W, & Nawalan, P.2009.Membuat Sendiri Robot Humanoid. Jakarta:
Elex Media Komputindo.

Eka, Yulius. 2011.Buku Pintar Pemrograman C#. Yogyakarta: Media Kom.

Johan, Pramudita.2013. Sistem Kontrol Keseimbangan Statis Robot Humanoid
Joko Klana Berbasis Pengontrol PID. Elektronika dan Instrumentasi.
Universitas Gadja Mada. Yogyakarta.

Maulana, I. 2010. Robot Humanoid dan Kecerdasan Buatan. Bandung [2] Susilo,
A. 2003. Robot Humanoid. Jurusan Teknik Komputer, Fakultas Teknik,
STIMIK-AKI, Semarang

Munir, Rinaldi.2013. Algoritma & Pemrograman Dalam Bahasa Pascal dan C.
Bandung: Elex Media Komputindo.

Saftari, Firmansyah.2015. Proyek Robotik Keren dengan Arduino. Jakarta: Elex
Media Komputindo

Septian, Taufik dwi suyadhi. 2010. Buku Pintar Robotika.Yogyakarta : Andi

Yuwono, Marta. 2016. Arduino itu Pintar. Jakarta : Elex Media Komputindo.



