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ABSTRAK

PRINSIP KERJA BRUSHLESS MOTOR 800 KV DENGAN FLIGHT

CONTROLLER PADA CARRIERCOPTER

(2016; 60 Halaman+ xiii halaman + Daftar Pustaka +lampiran)

M.FACHREZY

0613 3032 0954

Jurusan Teknik Elektro

Program Studi Teknik Elektronika

Seiring dengan perkembangan jaman, kebutuhan akan sistem penggerak
listrik yang efisien, kecepatan dan torsi yang tinggi, dan perawatan yang
murah semakin meningkat. Akan tetapi motor yang sering digunakan
saat ini yakni motor induksi dan motor DC belum mampu memenuhi
kebutuhan akan hal tersebut. Oleh karena itu digunakan motor BLDC
untuk memenuhi kebutuhan tersebut. Motor BLDC merupakan suatu
motor synchronous 3 fasa. Motor  ini disebut dengan BLDC karena pada
dasarnya BLDC menggunakan tegangan DC sebagai sumbernya. Hanya
saja tegangan ini dikonversi menjadi tegangan AC 3 fasa dengan
menggunakan inverter atau driver 3 fasa. Untuk menunjang proses
komutasi elektrik pada pengendalian motor BLDC sehingga diperoleh
kecepatan dan torsi yang konstan, digunakan sensor hall. Motor DC
Brushless merupakan salah satu alat yang penting dalam rangkaian ini
untuk menghasilkan EMF balik gelombang kotak atau trapesium. Ketika
motor DC Brushless mendapatkan tegangan dari catu daya maka akan
bergerak dam berputar membentuk putaran medan magnetic. Putaran ini
juga akan menghasilkan torsi pada rotor magnetic.

Kata kunci : sensor hall, Motor Brushless DC
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ABSTRACT

WORKING PRINCIPLE OF BRUSHLESS MOTOR 800 KV WITH
FLIGHT CONTROLLER OF CARRIERCOPTER

(2016; 60 Page + xiii Page + References + attachment)

M.FACHREZY

0613 3032 0954

Electrical Engineering Departement

electronical Engineering

Along with industry development, the needs of electric motor that have
high efficiency, speed, and torque, and inexpensive treatment is increasing.
However, the motor that now is often used, such as induction motor
and DC motor, failed to meet the needs. Therefore, BLDC motor is used to
overcome the needs of efficiency, speed, torque, and the treatment cost.
BLDC motor is a 3 phase synchronous motor. It’s called BLDC because
BLDC uses DC source but it’s inverted to 3 phase AC using 3 phase
motor drive or inverter. To support the commutation process in BLDC
motor so the constant speed and torque can be obtained, sensor hall is used.
Brushless DC motors are one of the important tools in this sequence to
generate EMF behind the wave or trapezoidal box. Brushless DC motor
when the voltage of the power supply to get it to move round draft
turned in a magnetic field. This round will also produce a magnetic torque
on the rotor.

Key Words: hall sensor, Motor Brushless DC
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