DAFTAR PUSTAKA

Azzumar, Muhammad.2012. Permodelan dan Smulasi BLDC Motor Kecil untuk
Aplikas Aktuator Srip Roket. Depok: Universitas Indonesia

Kardono, AK, R. E., & Fatoni, A. 2012. Perancangan dan implementasi sistem
pengaturan optimal LQ untuk menjaga kestabilan hover pada Quadcopter.
Teknik ITS, 7-13.

Kaunang, J.2010. Materi Diklat Awal Aeromodelling. Jakarta :Federasi Aerosport
Seluruh Indonesia Persatuan Olahraga Aeromodeling Indonesia.

Purwadi, Agus Dr,. 2014. Penelitian dan Pengembangan drone Nasional

Yusuf, Zam.2012.Perancangan dan implementas autonomus moving forward

maneuver pada quadcopter. Tugas Akhir, ITS Surabaya.

Wikipedia,“SensorUtrasonic”http://id.wikipedia.org/wiki/sensor_ultrasonic_%sist
em %29,10 februari 2013.

http://www.garas drone.com/apa-saj a-yang-di butuhkan-dal am-membuat-sebuah-

multi copter-atau-drone/

http://www.€el ectroni cglobal .com/2011/09/remote-control .html

http://documents.ti ps/documents/uav55cf85d0550346484b91a4 75.html

http://documents.ti ps/documents/uav55cf 85d0550346484b91a475.html

http//:motor-listrik-bldc.jpg, diakses tanggal 20 April 2015

http://zonael ektro.net/komponen-dan-prinsi p-kerja-quadcopter/



