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ABSTRAK 

 

RANCANG BANGUN PENCAMPUR MAKANAN TERNAK AYAM 

DENGAN KOMPOSISI YANG TEPAT 

(M Robby Fajri Maulana):(2017: 44 Halaman) 

 

Ayam merupakan salah satu hewan ternak yang sudah dibudidayakan 

secara baik oleh masyarakat desa maupun kota . proses pengadukan pakan ternak 

ayam menggunakan cara manual atau tenaga manusia yang kurang efektif karena 

biasanya membuat komposisi campuran pakan yang diberikan tidaklah pas. Untuk 

mengatasi permasalahan tersebut, dirancanglah suatu alat pencampur pakan ayam 

otomatis. Tujuan perancangan alat ini adalah untuk membuat suatu sistem 

otomatis berbasis Arduino MEGA pada mixer yang dapat mencampur pakan 

ayam. Sistem otomatis tersebut diantaranya adalah mendeteksi ada tidaknya 

wadah, memasukkan pakan dan air yang memiliki komposisi yang tepat serta 

pencampuran pakan. Alat rancang bangun ini menggunakan sensor modul 

photodioda sebagai pendeteksi wadah, sensor load cell sebagai pembaca berat, 

Arduino MEGA sebagai pengendali, motor servo sebagai penampung pakan, dan 

module relay sebagai pengaktif Pompa air dan Mixer. 

 

Kata Kunci : Arduino Mega, Load Cell, Modul Photodioda, Mixer otomatis, 

Pakan Ternak Ayam.  

. 
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ABSTRACT 

 

THE DESIGN OF CHICKEN FOOD MIXER WITH THE RIGHT 

COMPOSITION 

(M Robby Fajri Maulana):(2017: 44 Pages) 

 

Chicken is one of the livestock that has been cultivated well by villagers 

and citizens. The process of mixing chicken foods using manual  manpower is less 

effective because it usually makes the mixed composition of foods given is not 

right. To overcome these problems, an automatic chicken feed mixer was 

designed. The purpose of designing this tool is to create an automated system 

based on Arduino MEGA on a mixer that can mix chicken feed. Automatic 

systems include detecting the presence or absence of containers, putting food and 

water that has the right composition and mixing the foods. This tool uses 

photodioda module sensor as container detector, load cell sensor as weight 

detector, Arduino MEGA as controller, servo motor as food container holder, and 

module relay as activator of water pump and mixer. 

 

Keywords : Arduino Mega, Load Cell, Modul Photodioda, Automatic Mixer, 

Chicken foods.  

. 
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MOTTO: 

"Dia yang tahu, tidak bicara. Dia yang bicara, tidak Tahu.”(Lao Tse)  

"Kegagalan hanya terjadi bila kita menyerah." (Lessing) 

"Perbuatan-perbuatan salah adalah biasa bagi manusia, tetapi 

perbuatan pura-pura itulah sebenarnya yang menimbulkan 

permusuhan dan pengkhianatan." (Johan Wolfgang Goethe) 

"Mereka berkata bahwa setiap orang membutuhkan tiga hal yang 

akan membuat mereka berbahagia di dunia ini, yaitu; seseorang untuk 

dicintai, sesuatu untuk dilakukan, dan sesuatu untuk diharapkan."  (Tom 

Bodett) 

 

Dengan Rahmat Allah SWT, kupersembahkan laporan ini untuk: 

 Allah SWT   

 Kedua Orang Tuaku  

 Adik-adikku   

 Teman-teman kelas CB  

 seperjuangan 

 Almamaterku   

 Dan semua pihak yang  

terlibat dalam penyelesaian  

 laporan akhir ini 
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