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ABSTRAK 

 

Rancang Bangun Alat Penggerak Softbox Kendali Jarak Jauh Berbasis 

Mikrokontroller 

 

Rahmat Rizky (2017 : 43 halaman) 

Pembuatan laporan ini bertujuan untuk mengetahui dan mengembangkan cara 

kerja alat penggerak softbox yang dapat dikendalikan dari jarak jauh. Seperti yang 

dapat kita ketahui bahwa alat penggerak Softbox sekarang ini hanya dapat 

digerakkan secara manual. Penulis mencoba mengembangkan alat penggerak 

softbox tersebut dapat digerakkan dari jarak jauh menggunakan remote control. 

Penulis menyarankan agar kedepannya pergerakkan horizontal dapat 

dikembangkan lebih lanjut guna menyempurnakan pergerakkan alat menggunakan 

remote control. 

Kata Kunci : Horizontal, remote control, softbox. 

  



 
 

ABSTRACT 

 

The Design Of The Microcontroller Based Remote Control Softbox Tool 

 

Rahmat Rizky (2017 : 43 pages) 

The making of this report aims to know and develop the workings of remote 

controlled softbox drives. As we can see that the current Softbox drive tool can 

only be moved manually. The author tries to develop the softbox drive can be 

moved remotely using the remote control. The authors suggest that the future 

horizontal movement can be developed further to improve the movement of the 

appliance using the remote control. 

 

Keywords : Horizontal, remote control, softbox. 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 
 

Motto : 

 

Kesuksesan hanya dapat diraih dengan segala upaya dan usaha 

yang disertai dengan doa, karena sesungguhnya nasib seorang 

manusia tidak akan berubah dengan sendirinya tanpa berusaha... 
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