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Yakinlah pada langkahmu sendiri

Jadilah diri sendiri dan jangan menjadi orang lain, walaupun dia terlihat

lebih baik dari kita

Kita akan sukses jika belajar dari kesalahan

Jangan tunda sampai besok apa yang bisa engkau kerjakan hari ini.

Gunakanlah waktumu sebaik mungkin, karena waktu tidak akan pernah

terulang kembali walau hanya satu detik

A\

KU PERSEMBAHKAN UNTUK :

Kedua orang tuaku yang memberikan
motivasi dan semangat baik berupa moril
maupun materil.

Kakak dan adik tersayang.

Kedua dosen pembimbingku yang telah
membimbing dalam menyelesaikan laporan
ini.

Seluruh dosen pengajar Teknik Komputer
Sahabat-sahabat terbaikku

Teman-teman seperjuangan CA angkatan
2014



ABSTRAK

RANCANG BANGUN ALAT PEMBERI PAKAN KUCING OTOMATIS
MENGGUNAKAN ANDROID DAN SMS GATEWAY BERBASIS
ARDUINO

(Amanda Dwi Jayanti : 2017 : 43 Halaman)

Rancang bangun alat pemberi pakan kucing otomatis menggunakan android
dan SMS gateway berbasis arduino ini akan memberi pakan kucing yang terdapat
pada kontainerl dan 2. Pada saat jam makan pagi maka kontainer 1 akan terbuka
hingga berat pakan 50g untuk mengisi tempat makan kucing dan akan
memberikan informasi berupa SMS bahwa kucing telah diberi makan pagi.
Sedangkan pada jam siang maka kontainer 2 akan terbuka hingga berat pakan
pada tempat makan kucing 50g dan akan memberikan informasi berupa SMS
yang berisikan pesan kucing telah diberi makan siang. Untuk jam malam
kontainer 1 dan 2 akan hingga berat pakan kucing 100g untuk masing-masing
kontainer serta akan memberikan informasi berupa SMS bahwa kucing telah
diberi makan malam. Alat ini juga memberikan informasi berupa SMS ketika
kontainer 1 maupun 2 akan habis. Jangkauan dari operator SMS tergantung dari
sinyal dai operator yang digunakan oleh modem SIM900A, selama sinyal masih
tersedia atau dalam jangkauan area tower pantauan, maka layanan informasi SMS

akan tetap bisa berfungsi.

Kata kunci : Arduino, Android, SMS Gateway, Sensor Ultasonik, Sensor Load
Cell, Modem SIM900A



ABSTRACT

THE DESIGN OF AUTOMATIC CAT FEEDING DEVICE USING
ANDROID AND SMS GATEWAY ARDUINO BASED

(Amanda Dwi Jayanti : 2017 : 43 Pages)

The design of automatic cat feeding device using android and SMS gateway
arduino based will feed the cat contained in containersl and 2. At lunch hour the
container 1 will open up to 50g of feed weight to fill the cat's feeding place and
will provide information in the form of SMS that the cat has been fed. While in
the afternoon hours then the container 2 will open up to the weight of feed on the
50g cat cats and will provide information in the form of SMS messages containing
cats have been fed. For curfew container 1 and 2 will be up to 100g of cat weight
for each container and will provide information in the form of SMS that the cat
has been fed dinner. This tool also provides information in the form of SMS when
the container 1 or 2 will run out. The coverage of the SMS operator depends on
the signal from the operator used by the SIM900A modem, as long as the signal is
still available or within the range of the monitoring tower, the SMS information

service will continue to function.

Keyword : Arduino, Android, SMS Gateway, Sensor Ultasonic, Sensor Load Cell,
Modem SIM900A
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