
Listing Program 

1. Listing Sensor Infrared 

1. Kemudian klikFlow Control, kemudian pilih block loop 

 

2. Kemudian klik sensor, lalu pilih block sensor infrared. Setelah itu letakkan icon di dalam 

block loop 

 

 

 

 



3. Kemudian ubah pengaturan infrared dari Measure Beaco nmenjadi Measure Priomixity 

 

4. Makaakanberubahsepertitampilandibawahini 

 

5. Kemudianklikdataoperation, lalupilihblock math 



 

6. Ubahpengaturandariaddmenjadiadvanced 

 

7. Kemudianhubungkanblock infraredkeblock math, lalupadaperhitunganmatematika+b-c*d 

diubah -2*(50-a).  



 

 

 

 

 

 



2. Listing DisplayBrick 

1. Langkahselanjutnyaklikblock action ,kemudianpilih block display. Ubahpengaturandari 

image menjaditext pixels 

 

2. LaluubahMindstormsmenjadiwired 

 



3. Hubungkandarimathkedisplaysepertigambardibawahini 

 

3. Listing Motor Servo Large 

1. Klikblock data operationskemudianpilihblock math, ubahdariaddmenjadisubtract 

 

2. Kemudianpadainput Aubahdari 1 menjadi 100 

 



3. Kemudianhasilperhitungandarimathpertamadihubungkankeinput Bpada math 2 

 

4. Klikblock action ,kemudianpilihmove steering. 

 

5. Ubahpengaturanmove streering, on forrotationsmenjadion 

 



6. Hubungkanhasilperhitunganpadamath 1 kemovesteering 

 

7. Hubungkanhasildariperhitunganmath 2 kepowermovesteering 

 

8. Kemudianbuat program untuksensortouch. Klikflowcontrolkemudianpilihstart 

9. Simpan program dengannamawallbumper. 


