
BAB V 

KESIMPULAN DAN SARAN 

 

5.1 Kesimpulan 

Berdasarkan hasil pembahasan dan uraian serta membahas seluruh data cara kerja 

rangkaian yang diperoleh maka diambil beberapa kesimpulan: 

1. Dengan menggunakan wireless module bluetooth hc-05 robot ini bisa terkoneksi 

dengan android dimana digunakan untuk mempermudah komunikasi serial wireles 

yang mengkonversi port serial ke bluetooth. 

2. Mobil robot sangat efisien karena dapat dikendalikan hanya dengan menggunakan 

android yang disambungkan dengan koneksi Bluetooth. 

3. Tidak perlu khawatir lagi jika mobil robot ini kelebihan kapasitas karena aka nada 

peringatan berupa bunyi dari buzzer, tampilan LCD dan tampilan peringatan dari 

android. 

5.2 Saran  

Rangkaian robot pengangkut berat menggunkan arduino dan Bluetooth disarankan 

lebih memakai batterai yang bisa di isi ulang dikarenakan untuk menjalankan robot 

harus mempunyai kapasitas tegangan yang banyak. 

 

 

 


