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ABSTRAK

“ALAT PEMBUKA TUTUP KOTAK SAMPAH OTOMATIS
DAN PENDETEKSI VOLUME SAMPAH”

Razali Taher; (2017 : 31 Halaman)

Laporan akhir ini menjelaskan tentang bagaimana merancang sebuah
sistem kotak sampah pintar berbasis mikrokontroller. Alat ini menggunakan
sensor PIR untuk membaca keberadaan manusia dan motor servo untuk membuka
penutup kotak sampah, mikrokontroller Atmega 328, sensor ultrasonik untuk
mendeteksi volume sampah dan modul sim untuk mengirimkan sms ke nomor
tujuan.

Kata Kunci : Kotak Sampah Pintar, Mikrokontroler ATmega328, Sensor
PIR, Sensor Ultrasonik, Motor Servo, SIM900A



ABSTRACT

"OPEN AUTOMATIC AUTOMATIC BOILING TOOL AND DETECTED
VOLUME WASTE"

Razali Taher; (2017: 31 pages)

This final report explains how to design a smartcase system based on
microcontroller. This tool uses PIR sensors to read human presence and servo
motors to open the garbage can, Atmega 328 microcontroller, ultrasonic sensor

to detect garbage volume and sim module to send sms to destination number.

Keywords: Smart Trash, ATmega328 Microcontroller, PIR Sensor, Ultrasonic
Sensor, Servo Motor, SIM900A



Motto :
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baik lagi.
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