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ABSTRAK 

 

KARAKTERISTIK ARUS START MOTOR SLIP RING INDUKSI TIGA 

FASA MENGGUNAKAN MATLAB 

(2017: 69 Halaman + Daftar Gambar + Daftar Tabel + Lampiran ) 

Ilsahwati 

0614 3031 0156 

Jurusan Teknik Elektro Program Studi Teknik Listrik 

Politeknik Negeri Sriwijaya Palembang  

 

 Penggunaan motor induksi tiga fasa didalam dunia industri sangat 

dibutuhkan dimana kegunaan dari motor induksi adalah sebagai penggerak, dapat 

meningkatkan produktifitas dan efisiensi kerja. Kendala dari penggunaan motor 

induksi adalah pada saat starting. Hal tersebut dikarenakan arus starting yang 

terjadi pada motor induksi sangat besar. Untuk mengatasinya diperlukan starter 

agar nantinya tidak merusak peralatan dan menggangu sistem kelistrikannya. 

Sehingga ketika resistansi berharga maksimum, arus rotor yang mengalir 

minimum, sekaligus memperbaiki faktor kerja motor. Kelebihan pengasutan rotor 

lilit yaitu diperoleh torsi starting yang tinggi, dengan arus starting yang tetap 

terkendali. Motor yang dianaslisa adalah motor slip ring induksi 3 fasa dengan 

kapasitas 1 KW/ 1,34 HP. Metode starting yang digunakan pada motor tersebut 

adalah dengan pengasutan motor slip ring dengan rangkaian bintang.   

 

Kata Kunci : Arus Starting, Motor Induksi 3 fasa, Motor Slip Ring 
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ABSTRACT 

 

CHARACTERISTIC CURRENT START THREE PHASE SLIP RING 

INDUSCTION MOTOR USING MATLAB  

(2017: 69 Pages + List of Figures + List of Tables + Attachments)  

Ilsahwati 

0614 3031 0156 

Electrical Engineering Department Of Electrical Engineering Program  

State Polytechnic Of Sriwijaya Palembang 

The use of three-phase induction motors in the industrial world is needed 

where the usefulness of the induction motor is as a driver, can improve 

productivity and work efficiency. Constraints from the use of induction motor is 

at the start of running. This is because the starting current that occurs in the 

induction motor is very large. To overcome this, needed a starter so it will not 

damage the equipment and disrupt the electrical system. So when resistance is 

maxsimum, the rotor current will be minimum, while improving the working 

factor of the motor. The advantages of the starting from wound-rotor is Obtained a 

high starting of torque, with low current. Motor that is analyzed about 3 phase 

induction slip ring motor with a capacity of 1 KW / 1.34 HP. The method of 

starting is used in the motor to start the motor ring slip with a series of stars. 

 

Keywords: Starting Current, 3 phase Induction Motor, Motor Slip Ring 
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